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 LS اینورترهای شرایط عدم گارانتی

خروجی اینورتر  های ورودی وها و سیم کابلاتصال  رعایت نکردن -1  

های با رطوبت بالادر محیط  نصب اینورتر  -2  

بسیار پایین  محیط با دمای یا لادر محیط با دمای بسیار با اینورتر نصب  -3  

و غبار  نصب اینورتر در محیط پرگرد  -4  

( براساس دفترچه راهنمای اینورتر  )رعایت نکردن فاصله مناسب بین اینورتر و بدنه تابلو یا اشیا دیگر  -5  

( لکرد اینورترعم محدوده خارج از )تصال ولتاژ غیرمجاز به اینورتر  ا -6  

آسیب فیزیکی به اینورتر  -7  

نصب اینورتر توسط افراد غیرمتخصص  -8  

  dec <10 (second)استفاده از مقاومت ترمزی در صورت تنظیم مقدار پارامترعدم  -9

تعدم استفاده از سیم ار  -10  

برچسب و کد شناسایی محصول  نداشتن -11  

اقدام به تعمیر دستگاه توسط مشتری  -12  

ر از توان اینورتر لاتاستفاده از اینورتر جهت راه اندازی موتورهای با توان با -13  

 در صورت نصب کنتاکتور مابین کابل رابط موتور و اینورتر  -14

 موارد احتیاطی لازم 

و مبانی   صول که با شیوه تنظیم پارامتر، انصب و راه اندازی شود  کارکنان فنی و باتجربه  توسط اینورتر باید  ستگاهد •

 . بندی آشنایی کافی را داشته باشند تا از بروز هرگونه حادثه جلوگیری شودبرق، نصب و سیم 

در    نباید توانید از رله یا کنتاکتور برای قطع و وصل برق استفاده کنید، ولی هیچگاه  ورودی برق دستگاه می   قسمتدر   •

 خروجی اینورتر و بین موتور و اینورتر کنتاکتور قرار دهید.
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قبل از هرگونه تعمیر یا بازرسییی، برق اصییلی را قطع کنید تا چراا نشییانگر برق ورودی خاموو شییود و سیی س توسییط  •

وجود ندارد)توجه داشیته باشیید که این ولتاژ    DCهیچ ولتاژ    Nو    Pهای  متر اطمینان پیدا کنید که بین ترمینالمولتی

 باشد(ولت می 650تا 

 ، از توانایی و ایمنی موتور اطمینان حاصل کنید تا به موتور آسیب نرسد.60Hzقبل از تنظیم فرکانس خروجی بیش از   •

 کنید برق دستگاه را قطع کنید.چنانچه از دستگاه اینورتر برای مدت طولانی استفاده نمی •

 . دستگاه اینورتر را از طریق قطع و وصل برق اصلی ورودی خاموو و روشن نکنید  •

اقدام کنید)عمر مفید فن   دستگاهفن مخصوصا به نظافت اینورتر نسبت با توجه به شرایط آب و هوایی و محیط کار  •

 سال است(.  3حداکثر 

گراد  درجه سانتی  30اید، دمای محیط نباید بیش از اگر اینورتر بیش از سه ماه در انبار نگهداری شده و استفاده نکرده  •

های الکترولیتی دستگاه  شود زیرا ممکن است موجب خرابی خازنتوصیه نمی  نیزسال   باشد و نگهداری بیش از یک

 شود.

 شرایط محیطی مناسب برای نصب دستگاه 
 

 شرایط  محیط 

 محیط بسته همراه با سقف برای جلوگیری از ریزو باران و تابش نورمستقیم نصب در محیط 

 دمای محیط 
کننده مناسب استفاده  کنید حتماً از فن یا خنکهنگامی که از درایو درون تابلو استفاده می .گراددرجه سانتی 40+تا  10-

 کنید. 

 % و بدون هرگونه بخار 90کمتر از  رطوبت 

 گراددرجه سانتی 65+تا  20- دمای نگهداری انبار

 متر  1000کمتر از  ارتفاع از سطح دریا

  2sm/5.9در   Hz55 لرزو 

 شرایط محیطی
های شدید، کلریدها، نور مستقیم زا، لرزو و گرد و غبار، مواد رادیو اکتیو، مواد آتشاینورتر را در محیطی عاری از روغن 

 های فلزات نصب کنید. خورشید و براده

 کنندگی را داشته باشد. اینورتر را عمودی نصب کنید تا حداکثر اثر خنک  نصب اینورتر   جهت
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 ات اولیه وکدشناسایی محصول اطلاع

 پردازیم:اینورتر می  ابتدا به بررسی پلاک
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 ولتاژ ورودی 

ولت 200-230: سه فاز 2  

ولت   380-480: سه فاز3  

 جزئیات ظاهری محصول

 ولت75KW(400 )کمتر از و     ولت22KW (200 )از  کمتر   IP21مدل 
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 ولت22KW   (/400200)از    کمتر   IP54مدل  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ولت90KW(400 ) و  ولت30KW (200)مدل   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 IS7دفترچه ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  

 

 بندی نحوه نصب و سیم

ایمن باشد و همچنین در محلی نصب کنید که محدوده  (  2sm/5.9اینورتر را در محلی نصب کنید که از نظر لرزو ) کمتر از  

ت بالایی وجود دارد  کنید در اطراف اینورتر حراره می طور که در شکل مشاهد   درجه باشد. همان  -10تا    40دمای آن حداکثر  

 تواند به قطعات دیگر صدمه وارد کند، پس فاصله مناسب را رعایت کنید. که می 

 

 

 

 

 

 

 

ها و سیستم تهویه مناسب  فاصله استاندارد آن مطابق شکل زیر اگر دو اینورتر یا بیشتر را در یک تابلو واحد قرار دهید حتماً به  

 توجه کنید: 
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 های مختلف های قدرت در توانترمینال

 

 کیلووات: 7.5های تا اینورتر-1

 

 

 

 

 کیلووات: 22تا  11اینورترهای -2

 

 

 

 کیلووات: 75تا  30اینورترهای  -3

 

 

 

 کیلووات:   160تا  90اینورترهای -4

 

 

 

 کیلووات: 220تا  185  اینورترهای -5
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  کیلووات: 375تا  280 اینورترهای -6

 

 های قدرتنقشه شماتیک ترمینال

 ولت( 400/ 200) کیلووات 22تا  0.75 -1

 

 

 

 

 

 

 نماد ترمینال  نام ترمینال 

 AC R,S,Tترمینال ورودی منبع تغذیه 

 (+)P مثبت  DCترمینال ولتاژ 

 (-)N منفی  DCترمینال ولتاژ 

 P+,B ترمینال مقاومت ترمزی

 U,V,W ترمینال خروجی اینورتر 

 

 بندی برای استفاده از واحد ترمز دینامیکی اختیاری سیم
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 ولت( 400/ 200) کیلووات 75تا  30 -2

 

 

 

 

 

 

 ولت( 400) کیلووات 160تا  90-3

 

 

 

 

 

 

 ولت( 400) کیلووات 220تا  185-4
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 ولت( 400) کیلووات 375تا  280-5

 

 

 

 

 

 

 

 های کنترلی ترمینال 

 کیلووات: 22تا  7.5 -1
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 کنترلی اینورتر های معرفی ترمینال
 

 توصیف ترمینال  توصیف ترمینال 

P1 طبق تنظیمات کارخانه(  راستگرداندازی در جهت راه( V1 10+~10-و 10+~0آنالوگ  ترمینال ورودی ولتاژ 

P2 اندازی در جهت چ گرد راه I1 20+~0ترمینال ورودی جریان آنالوگ(mA)  

P3  5 توقف اضطراریG  های آنالوگ ترمینال مشترک برای ورودی 

P4 خطای خارجی A01 ولتاژی(   ترمینال خروجی آنالوگ چندمنظوره( 

P5,P6,P7 متوسط ،زیاد   ای کم،فرکانس پله A02 جریانی(   ترمینال خروجی آنالوگ چندمنظوره( 

P8  عملکرد درحالتJOG Q1 ترانزیستوری(   ترمینال خروجی چندمنظوره( 

CM های دیجیتالترمینال مشترک برای ورودی EG   ترمینال مشترک برای ترمینالQ1 

VR+,VR-  تنظیم فرکانس توسط پتانسیومتر خارجی منبع تغذیه جهت A1,C1,B1  ای چندمنظوره ترمینال خروجی رله 

A2,C2  ای چندمنظوره)کنتاکت باز( ترمینال خروجی رله S+,S-   ترمینال ارتباطRS-485   

 

 .باشد اتصال بسته می  B1-C1باز و  A1-C1درحالت عادی  ❖

 NPN/PNPکلید وضعیت 

 .شودفرمان اجرا می   CMها بهباشد، با اتصال هر کدام از ورودی   NPNدر صورتی که کلید روی

 .شودفرمان اجرا می   24ها به با اتصال هر کدام از ورودی   باشد، PNP در صورتی که کلید روی

 

 EMC  فعال/غیرفعال کردن فیلتر داخلی

 

 کیلووات:7.5اینورترهای تا -1

غیرفعال   EMCهای جام ر به هم متصل نباشند، فیلتر پین اگر  جام ر را پیدا کنید.طبق تصویر درپوو را خارج کرده و سوئیچ 

 شود.می 

 عد( )شکل صفحه باستفاده از اتصال کوتاه متصل کنید. با را  های جام ر، پینEMCبرای فعال کردن فیلتر
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 :  کیلووات   7.5  بالاتر از   اینورترهای-2

  EMCبه پیچ عایق متصل شود، فیلترEMC اگر کابل فیلتر  .کنید  در پایین اینورتر پیدا  ترمینال زمین را   و  EMCفیلتر کابل  

  EMC به ترمینال زمین وصل کنید تا فیلتر آن را  بازکرده وپیچ عایق    از را  EMCسازی کابل فیلتر  رای فعال. بشودغیرفعال می 

 . فعال شود
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 پیکربندی اصلی 

یا موتور به اینورتر آسیبی نرسد، حتما مدار حفاظتی مانند    برای اینکه از سیستمی ایمن برخوردار باشید و در اثر اختلال در شبکه 

را در مسیر تغذیه ورودی تا الکتروموتور قرار دهید. در ادامه این توالی را با توضیحاتی مختصر نشان     AC , DCو چوک    فیوز 

 دهیم.می 
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 پد اینورتر کی معرفی

  

 

 

 

 

 

 

 

 پد معرفی اجزای کی
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 صفحه نمایش 

 اینورتر:نمایش اطلاعات عمومی 

 

 

 

 

 

 

 

 

 صفحه تغییر پارامتر ها:

 

 

 

 

 

 

 

 :پدروی کی چراغ وضعیت

FWD طول چرخش راستگرد روشن است در. 

REV طول چرخش چ گرد روشن است. در 

STOP/RESET زنددر هنگام خطا چشمک می هنگام توقف موتور روشن است/  در . 
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 :  پدهای مختلف منو در کیبخش
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 شرح عملکرد  علامت اختصاری  منو

Monitor mode MON ،ولتاژ   جریان خروجی، نمایش اطلاعات عمومی مربوط به اینورتر از قبیل فرکانس کاری

 و...  خروجی

Parameter mode PAR گروه پارامتری 12صحیح شامل  کارکرد اندازی وجهت راه تغییر پارامترها نمایش و 

User & macro 

mode 
U&M کاربر   نیاز بندی پارامترهای موردگروه 

Trip mode TRP ،به همراه اطلاعات مربوط به زمان رخ دادن   نمایش خطاهایی که درگذشته رخ داده است

 جریان/ولتاژهرخطا شامل فرکانس/

Config mode CNF قبیل زبان  تنظیم محیط کاربری اینورتر برای عملکردهایی غیراز عملکردهای اجرایی از

کردن  برگرداندن پارامترها به مقدار اولیه وک ی پد، نمایش نوع کارت اختیاری نصب شده، کی

 پارامترها 
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 های اصلی اینورترمعرفی گروه

 ، دوازده گروه پارامتری مختلف وجود دارد.:IS7مطابق جدول زیر در سری 

 شرح عملکرد  علامت اختصاری   نام گروه پارامتری 

Drive group DRV ری و توقف،یگاندازی شامل تنظیمات زمان شتاببرای راه پارامترهای موردنیاز  

 فرکانس و ... 

Basic group BAS ،ای و...های پلهتنظیم سرعت پارامترهای اصلی مانند مشخصات موتور 

Advanced function group ADV فرکانس و ... گیری، توقف، توابع کنترل پارامترهایی جهت تنظیم الگوی شتاب 

control function group CON  پارامترهای مربوط به روو کنترلیV/F, Sensorless 

Input terminal function 

group 

IN های دیجیتال ورودی : های ورودی شاملپارامترهای مربوط به تنظیمات ترمینال

 های آنالوگچندمنظوره و ورودی

output terminal function 

group 

OUT های خروجی های خروجی شامل رلهپارامترهای مربوط به تنظیمات ترمینال

 های آنالوگ وخروجی

communication function 

group 

COM  پارامترهای مربوط به تنظیمات رابطRS-485 های اختیاری ارتباطیو کارت 

Application function group APP  پارامترهای مربوط به تنظیماتPID سازی عملکردهای ترتیبی فعال کنترلر و

 اتوماتیک

Auto sequence run griup AUT سازی عملکردهای ترتیبی اتوماتیک در گروه این گروه با فعالAPP شودآشکار می 

Application option group APO  رت انکودر و کارت کاهای اختیاری شامل  پارامترهای مربوط به تنظیمات کارت
PLC 

Protection group PRT  پارامترهای مربوط به حفاظت موتور و اینورتر 

Motor2 function group M2 های چند منظوره آشکار دوم برای یکی از ورودی  این گروه درصورت انتخاب موتور

 سازد می

 

  اینورتر های اصلی جایی بین گروهروش جابه 
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 وارد شوید. PARبه مدکاری   MODEبه کمک کلید  -1

 د.یرا انتخاب کن ( گروه پارامتری موردنظر خود  و   به کمک کلیدهای جهت دار راست وچپ )   -2

 انتخاب نمایید.در گروه مشخص  را  توانید پارامتر مورد نظر خود می  (   و   بالا وپایین )    دارکلیدهای جهت استفاده از  با  -3

وارد نمایید تا مستقیما به آن پارامتر دسترسی     jump codeآن را در   دانید را می  )درصورتی که شماره پارامتر مورد نظر خود 

 (پیدا کنید 

 به پارامتر انتخابی استفاده نمایید. جهت وارد شدن  PROGاز کلید  -4

)درصورتی که   رامتر مورد نظر خود را تغییر دهید. توانید مقدار پا( می   و   پایین )    بالا و  داربه کمک کلیدهای جهت   -5

را به سمت چپ شیفت داده و مقدار دهگان و   نمامکان   shift توانید با استفاده از کلید می رقمی باشد  3یا   2مقدار پارامتر 

 ( صدگان را تغییر دهید 

 تغییرات وارد شده را ذخیره نمایید.  PROGبه کمک کلید   -6

 توجه :

 گردید.برمی  Drive groupمیان پارامترها، به اولین پارامتر  در ESCبا فشاردادن کلید   ✓

 گردید.زمان حرکت میان مدهای کاری به مد نمایش اطلاعات عمومی اینورتر باز می  در ESCبا فشاردادن کلید   ✓
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 IS7پارامترهای پایه اینورتر
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 IS7دفترچه ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  

 

RESET FACTORY  

 

خانه، از  کار درایو به تنظیمات برگرداندن و برای انجام شده  روی پارامترهای درایو که تغییراتی   کلیه   بردن بین  به منظور از

 . شودستفاده میا CNF-40پارامتر 

 گردد: تنظیم می  نظر  مقادیر مورد  طبق جدول زیر برابر CNF-40،  دن هر کدام از گروه های پارامتریبه منظور ریست کر

 

 پارامترهای موتور -2

با کدام مش اینورتر بشناسد که قرار است چه موتوری و  از هرکاری لازم است  این کارخصات را  قبل  برای  باید   کنترل کند 

 شوید: BAS وارد گروه پارامتری  پس را تنظیم کنید. موتور  مربوط به هایپارامتر

 شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

KW  توان موتور DRV-14 

 BAS-11 ها تعداد قطب روی پلاک موتور از

 BAS-12 فرکانس لغزو - 

 BAS-13 جریان نامی  - 

 BAS-14 باری جریان بی جریان نامی موتور 30%

 BAS-15 نامی   ولتاژ -

 ∅COS بازده موتور  پلاک موتور BAS-16 

 

 شماره پارامتر  تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

  . گردند کلیه مقادیر پارامترها به حالت تنظیم کارخانه برمی

 

 

 

 

 
- 

 

1  

 

 

 

 

 
CNF-40 

 2 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم DRVکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 3 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم BASکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 4 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم ADVکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 5 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم CONکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 6 .گردند کارخانه برمیبه حالت تنظیم INکلیه مقادیر پارامترهای گروه  

 7 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم OUTکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 8 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم COMکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 9 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم APPکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 10 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم AUTکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 11 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم APOکلیه مقادیر پارامترهای گروه 

 12 . گردندکارخانه برمیبه حالت تنظیم PRTکلیه مقادیر پارامترهای گروه 
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 ماکزیمم و مینیمم فرکانس کاری اینورتر -3

 شود.نظیم می ت دقیقا با این پارامتر خروجی اینورتر  که ولتاژفرکانسی  :فرکانس پایه 

 

 محدوده فرکانسی برای تعیین فرکانس شروع و حداکثر فرکانس به کار می رود. 

 گروه  شماره پارامتر  نام پارامتر  توضیحات

تواند بالاتر از باشد، هیچ فرکانسی نمیبالاترین محدوده فرکانس می

 .این محدوده انتخاب شود

  DRV-20 فرکانس ماکزیمم 

 

DRV Group 
تر از این . اگر فرکانس پایینمحدوده فرکانسی استترین پایین

 . شودمحدوده انتخاب شود به صورت خودکار مقدار تنظیم می

 DRV-19 فرکانس شروع

 

            Auto tuning 

  ذخیره کرده و   پارامترهای خود   در  را   مشخصات موتور  کند و پیدا می   رسی به اطلاعات دقیق موتورها دست  Auto tunبا   درایو

 کنترل کند. را بهتر  تواند موتور می 

توان موتور بدست   تعداد قطب و  جریان نامی،   نامی،   سرعت زیر بار   نامی،  لغزو زیر بار  فرکانس نامی،  نامی،  ولتاژ  Auto tuneبا  

انس  اندوکت  ی این موارد ذکر شده است ولی مشخصات همچون مقاومت اهمی استاتور،روی پلاک موتور همه   بر   که معمولا  آید می 

به این اطلاعات    Auto tuneانجام  ذکر نشده است که شما با    روی پلاک موتور   بر   اندوکتانس اصلی استاتور و....   نسبی استاتور، 

 یابید.دست می 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  BAS-20=1پارامتر 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Auto tune 20 1 شودفعال می BAS group 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV-18 DRV Group (Hz)400-30 تعیین فرکانس پایه  
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ACC/DEC Time 

Acc Time : کند را از صفر تا حداکثر سرعت تعیین می  افزایش سرعتبندی زمان )(Acceleration    

 های کاربردی: مثال

 د. شوها جلوگیری در لوله ضربه   باید به حدی آهسته باشد که از ایجاد سرعت افزایش در یک برنامه پم اژ، •

 .حین حرکت نشود آهسته باشد که باعث سقوط افراد در به حدی   سرعت باید افزایش پله برقی  در یک  •

به حدی سریع باشد که   سرعت های مکانیکی را دارد باید افزایشدر یک کشنده ورق که وظیفه تغذیه ورق برای پرس   •

 .قبل از بسته شدن دهانه پرس تغذیه به صورت کامل صورت گرفته باشد  ، پس از استارت برای کشش

 به صورت زیر عمل کنید: ACC Timeبرای تنظیم 

 گروه  پارامتر  نام پارامتر  مقدار  توضیحات

 ACC DRV-03 DRV Group (s)600-0 بندی صعودیزمان

 

Dec Time:  کند.تا مقدار صفر را تعیین می  سرعت از حداکثر کاهش سرعتبندی زمان 

 به صورت زیر عمل کنید:  Dec Timeبرای تنظیم 

 گروه  پارامتر  پارامتر نام   مقدار  توضیحات

 Dec DRV-04 DRV Group (s)600-0 بندی نزولی زمان

 

 

 

 

 

 انتخاب ولتاژ ورودی اینورتر

 را تنظیم کنید:  اینورتر  ورودی تفاده از پارامتر زیر مقدار ولتاژ اس  با

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 19 BAS Group (V)480-320 . شودمقدار ولتاژ ورودی اینورتر تنظیم می

 

 



 IS7دفترچه ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  

 

 فرکانس نامی موتور

 :تنظیم کنید   BAS-10مورد استفاده را در پارامتر فرکانس نامی موتور

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS Group 10 50/60 .شودفرکانس کاری موتور تنظیم می
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 تنظیمهای مختلفروو

 IS7خروجی اینورترفرکانس
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 توجه:  

روو -1 به  فرکانس  تنظیم  به  مربوط  موارد  کلیه  محلدر  مختلف،  روی    stop و     startهای  را  تنظیم    keypadاینورتر 

 (DRV-06 =0)نمایید 

 ( به صورت زیر عمل کنید:Commandبرای تنظیم فرکانس دستور) -2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
 max f 01 DRV Group-0 . شودفرکانس دستور تنظیم می

 

 اینورتر روی  keypadخروجی اینورتر از روی    فرکانس تنظیم-1

 :مراحل انجام کار

 قرار دهید.   DRV-07=0پارامتر  : 1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV Group 07 0 .پد روی اینورتر تنظیم از طریق کی

 

 ( شده و مقدار فرکانس مورد نظر را در این پارامتر ذخیره نمایید.0.00وارد قسمت اولین پارامتر )   DRV در:  1-2

 باشد.  DRV-20توجه داشته باشید که این مقدار بایستی کمتر از فرکانس ماکزیمم تعریف شده در پارامتر 

 زنیم. را می  Run: دکمه 1-3

  آنالوگ   طریق  ورودیتنظیم فرکانس از  -2

 گیرد: صورت انجام می  فرکانس از طریق ورودی آنالوگ به دو   تنظیم

 

 

  ورودی آنالوگ

 

 

 ولتاژی 

 

 جریانی

0-10 (V) 

-10~+10 

v 

0-20 (mA) 

 

4-20 (mA) 
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 ( V 10-0)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ ولتاژی    2-1

 طریق ورودی آنالوگ ما نیاز به دو نقطه داریم: برای تنظیم فرکانس از 

 نقطه اول: ولتاژ مینیمم و فرکانس متناظر با آن 

 نقطه دوم: ولتاژ ماکزیمم و فرکانس متناظر با آن 

و فرکانس متناظر با ولتاژ    10، ولتاژ ماکزیمم را برابر  3، فرکانس متناظر با آن را برابر  5برای مثال اگر ولتاژ مینیمم را برابر  

  10ولت تا    5کند و به محض افزایش ولتاژ از  کار می   3ولت با فرکانس    5، موتور در ولتاژ صفرتا  قرار دهیم  45ماکزیمم را برابر  

 ولت فرکانس نیز با آن تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد. 

 

 

 

 

 

 

 

 کار:مراحل انجام 

 قرار دهید.   DRV-07 =2پارامتر  : 2-1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 07 2 . گیردآنالوگ ولتاژی انجام می تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 

 (Unipolar)قرار دهید.   IN-06 =0پارامتر  :2-1-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 ولت انجام    10-0ولتاژیآنالوگ  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 . گیردمی 

0 06 IN group 

 

 .تنظیم کنید   IN-08(را در پارامترV1م ولتاژ ورودی آنالوگ ) ممینی:  2-1-3
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 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-10(V) 08 IN group 

 

 کنید. تنظیم   برحسب درصد  IN-09پارامتر در   م ولتاژ ورودی رامفرکانس متناظر با مینی  :2-1-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-100(%) 09 IN group 

 

 .تنظیم کنید    IN-10را در پارامتر  ( V1ولتاژ ورودی آنالوگ )ماکزیمم   :2-1-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-10(V) 10 IN group 

 

 تنظیم کنید.  برحسب درصد IN-11  در پارامتر رافرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی : 2-1-6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-100(%) 11 IN group 

 

 تغییر دهید. جهت چرخش را IN-16پارامتر  استفاده از توانید بادرصورت عکس بودن جهت چرخش، می   :2-1-7

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-1 16 IN group 

 

 توجه: 

کنیم تا جهت برابر یک تنظیم می   مقدار آن را تغییر داده و ،برابر صفر بود IN-16 و   جهت مدنظر جهت چرخش عکس اگر

 چرخش عوض شود. 
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 ای از مراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 DRV group 07 . تنظیم کنید 2بر روی مقدار 

  0=06 . ولت    10-0آنالوگ ولتاژی طریق ورودیتنظیم فرکانس از 
IN group ممینیم ( ولتاژ ورودی آنالوگV1). 08 

 09 .( برحسب درصدV1خروجی آنالوگ ) مینیمم ولتاژ

 10 .(V1ماکزیمم ولتاژ ورودی آنالوگ)

 11 .( برحسب درصدV1خروجی آنالوگ ) ماکزیمم ولتاژ

 

 بندی مربوطه:سیم 

 

 

 

 

 

V1 :  ترمینال ورودی ولتاژ 

5G : )ترمینال مشترک )پایه منفی 

VR )منبع تغذیه برای پتانسیومتر )پایه مثبت : 

 حال با تغییر دادن پتانسیومتر متصل شده به اینورتر فرکانس خروجی تغییر خواهد کرد.

 توجه: 

 ماکزیمم ولتاژ خروجی تنظیم کنید. درصد   100در   توانید مقدار فرکانس رامی  IN-01پارامتر استفاده از با -1

 بازه تنظیم شده مشاهده کنید. توانید تغییرات ولتاژ را درمی  IN-05پارامتر استفاده از با -2

 .باشد می  5Gهای آنالوگ پایه مشترک  درکلیه خروجی   -3
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 (v 10+~10-) آنالوگ ولتاژی    تنظیم فرکانس از طریق ورودی 2-2

 :در این نوع از ورودی آنالوگ نیز نیاز به دو نقطه داریم 

و    -8، ولتاژ ماکزیمم را برابر  6، فرکانس متناظر با آن را برابر  -2برای مثال به شکل زیر توجه کنید: اگر ولتاژ مینیمم را برابر  

کند و به محض افزایش  هرتزکار می   6رکانس  با ف   - 2   ولتاژ تاقرار دهیم ، موتور    48فرکانس متناظر با ولتاژ ماکزیمم را برابر  

 . ولت فرکانس نیز همراه آن تا مقدار ماکزیمم تغییر خواهد کرد - 8ولت تا   -2ولتاژ از 

 

 

 

 

 

 

 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   DRV-07 =2پارامتر   :2-2-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 07 2 . گیردولتاژی انجام میآنالوگ  تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 

 (Bipolar)قرار دهید. IN-06 =1پارامتر  :2-2-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 06 1 . گیردولت انجام می- 10+~10آنالوگ ولتاژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی

 

 .تنظیم کنید    IN-12(را در پارامترV1م ولتاژ ورودی آنالوگ ) ممینی  :2-2-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-10(V) 12 IN group 
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 تنظیم کنید.  برحسب درصد IN-13 پارامتر در   م ولتاژ ورودی رامفرکانس متناظر با مینی  :2-2-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-100(%) 13 IN group 

 

 .تنظیم کنید   IN-14پارامتر را در  ( V1ولتاژ ورودی آنالوگ )ماکزیمم  :  2-2-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 -10~0 v 14 IN group 

 

 تنظیم کنید.  برحسب درصد IN-15 در پارامتر   رافرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی : 2-2-6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 0-100(%) 15 IN group 

گرد و  در سیکل مثبت به صورت راستباشد قسمت با قسمت قبلی در جهت چرخش می توجه داشته باشید که تنها تفاوت این 

 باشد.می   چرخشگرد در حال در سیکل منفی به صورت چ  

 مراحل :  ای ازخلاصه

 گروه  پارامتر  توضیحات

 DRV group 07 . کنیمتنظیم می 2بر روی مقدار 

  1=06 . ولت 10+~10-آنالوگ ولتاژی تنظیم فرکانس از طریق ورودی
IN group 

 
 08 . م ولتاژ ورودیممینی

 09 . ولتاژ مفرکانس متناظر با مینیم

 10 . ماکزیمم ولتاژ ورودی

 11 .فرکانس متناظر با ماکزیمم ولتاژ ورودی

 (20mA~0)آنالوگ جریانی  تنظیم فرکانس از طریق ورودی 2-3

و فرکانس متناظر با جریان    20، جریان ماکزیمم را برابر 10، فرکانس متناظر با آن را برابر 4: اگر جریان مینیمم را برابر مثال

به محض افزایش جریان   ،کند هرتز کار می  10فرکانس  آم ر را با میلی   4تور از جریان صفر تا قرار دهیم، مو  50ماکزیمم را برابر 

 یمم تغییر خواهد کرد. فرکانس نیز همراه آن تا مقدار ماکز،  آم ر یلی م 20تا  4از 
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 مراحل انجام کار:

 .قرار دهید   DRV=3پارامتر  : 2-3-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 07 3 . گیردانجام می (20mA~0)تنظیم فرکانس از طریق ورودی آنالوگ جریانی

 .کنید تنظیم   IN-23( را در پارامتر Iم جریان ورودی آنالوگ)ممینی  :2-3-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 23 مینیمم جریان ورودی 

 تنظیم کنید.  IN-24را در پارامتر آنالوگ فرکانس متناظر با مینیمم جریان ورودی :2-3-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 24 مینیمم جریان ورودی با    فرکانس متناظر 

 تنظیم کنید.  IN-25را در پارامتر  (I)آنالوگ   ماکزیمم جریان ورودی  :2-3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 25 ماکزیمم جریان ورودی 

 تنظیم کنید.  IN-26را در پارامتر  آنالوگ  فرکانس متناظر با ماکزیمم جریان ورودی  :2-3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 26 متناظرماکزیمم جریان ورودیفرکانس  

 تغییر دهید. جهت چرخش را IN-31پارامتر  استفاده از توانید بادرصورت عکس بودن جهت چرخش، می   :2-3-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-1 31 IN group 
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 ای از مراحل: خلاصه 

 گروه  پارامتر  توضیحات

 DRV group 3 . کنیمتنظیم می 3بر روی مقدار 

  23  .مینیمم جریان ورودی
IN group 

 
 24   .فرکانس متناظر مینیمم جریان ورودی

 25   .ماکزیمم جریان ورودی

 26   .فرکانس متناظر ماکزیمم جریان ورودی

 بازه تنظیم شده مشاهده کنید.  را در جریانتوانید تغییرات می  IN-20 پارامتر استفاده از  باتوجه:

 ( Multi-step)ایتنظیم فرکانس چند مرحله-3

 مراحل انجام کار: 

 تنظیم کنید. DRV-01فرکانس فرمان را در پارامتر :3-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 0.00 DRV group 

 تنظیم کنید.  DRV-07 های تنظیم فرکانس را در پارامتریکی از روو :  3-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 - 07 DRV group 

 های مورد نظر خود را تنظیم کنید.گام  فرکانس:  3-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  فرکانس گام اول 
 
 

 
0-400 Hz 

50  
 
 

 
BAS group 

 

 

 51 فرکانس گام دوم 

. 

. 

. 

. 

. 

. 

 62 فرکانس گام سیزدهم 

 63 فرکانس گام چهاردهم 

 64 فرکانس گام پانزدهم 

 .های زیر را تنظیم کنید ورودی  P6,P7,98های برای فرمان از طریق ترمینال  : 3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 7 70 
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 8 71  
IN group  9 72 

 

 های مورد نیاز خود را مشاهده کنید:توانید به اینورتر فرمان بدهید و گام با استفاده از جدول زیر می 
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 ( UP-Downدیجیتال )فرکانس ازطریق ورودیتنظیم-4
 

 مراحل انجام کار: 

 .تنظیم کنید  را طبق خواسته خود  DRV-07پارامتر   : 4-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 07 9-0 تنظیم فرکانس  

 تنظیم کنید.  ADV-86توانید از طریق پارامتر  های فرکانسی را می پله : 4-2

 کند.را تنظیم می   Down یا  Upهر بار تحرک یا فعال شدن با  میزان افزایش یا کاهش فرکانس : این پارامتر توجه

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400 Hz 86 ADV Group  

 . انتخاب کنید   ADV-85پارامتررا از طریق  Up/Down مد  :4-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 1 85 ADV Group  

 انجام دهید.   ADV-65را از طریق پارامتر Up/Down سازی فرکانس ذخیره   :4-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  ADV Group 65 1 . شودذخیره سازی انجام می

 های ورودی برای انجام این کار تعریف شوند:باید پایه  Up/Downفوق برای انجام عملیات   پس از تنظیم پارامترهای

 

 تنظیم کنید.  IN-71را بر روی پارامتر Up (P7)پایه  :4-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 71 17 . تنظیم کنید 17بر روی مقدار  

 

 تنظیم کنید.  IN-72را بر روی پارامتر  Down(P8)پایه : 4-6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 72 18 . تنظیم کنید 18بر روی مقدار  
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 مراحل:  ای ازخلاصه 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 Up/Down 0 07 DRV groupپد و  تنظیم فرکانس از طریق کی

  UP/DOWN 1 85سازی مدفعال

ADV Group 

 86 400-0 های فرکانسی تنظیم پله 

 P7 17 71 IN group تعیین عملکرد ورودی دیجیتال 
 P8 18 72 تعیین عملکرد ورودی دیجیتال  

 

 کاهش یا افزایش داد. توان فرکانس را  با این روو پس از تعیین فرکانس با فعال شدن ورودی دیجیتال می 

 RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط  -  5
 توانند به کمک شبکه و رابط کنترل و مانیتورکرد. اینورترها می صلی های ایا سایر ماژول   PLCتوان به کمک را می  اینورتر

RS-485  به چندینPLC   و PC  نمودتنظیم   را های آن ل شوند یا پارمتروصل شده و توسط آنها کنتر . 

 توان به موارد زیر اشاره کرد: می   RS-485از مشخصات رابط  

 مقاوم در برابر نویز است. ❖

 توان به هم متصل کرد. دستگاه مختلف را می  31حداکثر تا   ❖

 فوت( است.  400متر) 1200حداکثر فاصله مجاز   ❖

 است.  1000Kbps-10mbpsحداکثر سرعت  ❖

 . باشدمی  -Sو +Sهای  به کمک ترمینال  RS-485اتصال اینورتر به شبکه 

 پذیرد.انجام می Modbus RTU وپروتکل485فیزیکی   این عملیات از طریق بستر 
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 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   DRV-07=6پارامتر :5-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 07 6 . گیردانجام می RS-485تنظیم فرکانس از طریق رابط 

  تنظیم کنید.  COM-02نوع پروتکل انتخابی را در  :5-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شودتنظیم می Modbus RTUبر روی 

02 

 

COM group 

  
 1 . شودتنظیم می  Modbus ASCIIبر روی 

 2 .شودتنظیم می LS Inv 485روی  بر

 را بر روی صفر تنظیم کنید.   COM-02در اکثر تجهیزات وجود دارد،  Modbus RTUبه دلیل اینکه پروتکل  توجه: 

5-3: ID  اینورتر را در COM-01 .تنظیم کنید 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-250 01 COM group 

 تنظیم کنید. COM-03 : سرعت انتقال اطلاعات را در5-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

  1200bps 0سرعت انتقال 

 
03 

 

 

 
COM group  

 

 2400bps 1سرعت انتقال 

 4800bps 2سرعت انتقال 

 9600bps 3سرعت انتقال 

 19200bps 4سرعت انتقال 

 38400bps 5سرعت انتقال 

 به اینورترها به صورت زیر است: فرمت انتقال دیتا از کنترلر
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 های مهم به شرح ذیل است:آدرس  برخی از

 پارامتر  آدرس پارامتر  آدرس

0x0007 DEC Time 0x000C  توان خروجی 

0x0008  0 جریان خروجیx0004 Command frequency 

0x0009 0 فرکانس خروجیx0005 استارت  دستور 

0x000A 0 خروجی ولتاژx0006 ACC Time 

 : Labviewنمونه اجرا شده در نرم افزار  

 

 

 

 

 

 

 

 

 تنظیم فرکانس با استفاده از انکدر  -6

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   DRV-07=6پارامتر :6-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات
 

7 07 DRV group 

 قرار دهید.  APO-01=2پارامتر : 6-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 APO group 01 2   طریق پالس انکدرتنظیم فرکانس از 

 تنظیم کنید. APO-04نوع انکدر را در پارامتر   : 6-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Line driver 0  

04 

 

APO group  Totem or com 1 

Open coolect 2 
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 تنظیم کنید. APO-05پالس انکدر را از طریق پارامتر   : 6-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

A+B 0  

05 

 

APO group  -(A+B) 1 

A 2 

 تنظیم کنید. APO-06پالس انکدر را از طریق پارامتر  تعداد  :6-5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 10-4096 06 APO group 

 نید. مشاهده ک  APO-09توانید در پارامتر  تعداد پالس را می  : 6-6

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 10-4096 06 APO group 
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 اینورتر start/stopهای مختلف روش
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 پد کیتوقف ازطریق اندازی وراه -1

 مراحل انجام کار: 

 قرار دهید.  DRV-06=0پارامتر :1-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 0 از طریق کی پد DRV group 

 

 کند.شروع به کار می  در جهت مستقیم)راستگرد(را فشار دهید اینورتر با فرکانس تنظیم شده    FWD  دکمه :1-2

 کند.شروع به کار می  (عکس )چ گرددر جهت را فشار دهید اینورتر با فرکانس تنظیم شده    REVمه  دک :1-3

 . را فشار دهید  STOP نمودن اینورتر کافیست دکمهبرای خاموو  :1-4

 1های فرماناندازی وتوقف ازطریق ترمینالراه -2

 کار: انجام   مراحل

 قرار دهید.   DRV-06=1پارامتر : 2-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 1 1های فرمانترمینالاز طریق DRV group 

 

 تنظیم کنید.  IN-65را در پارامتر P1 ترمینال  :2-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 65 1 . شودجهت چرخش راستگرد تعریف میP1 ترمینال 

  

 کنید.تنظیم  IN-66پارامتر را در  P2ترمینال :2-3

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 66 2 . شودرد تعریف میگجهت چرخش چ P2 ترمینال 

 انجام شود.  STARTنیه عملیات چند ثا از  توانید تنظیم کنید که بعد می  IN-88 استفاده از پارامتربا  : 2-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 88 IN group (second)100-0 .شودعملیات پس از زمان تنظیم شده شروع می
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 ای از مراحل: خلاصه 

 

 

 

 

 

 

 2فرمانهای توقف ازطریق ترمینال اندازی وراه -3

 کار:انجاممراحل

 . قرار دهید   DRV-06=2پارامتر : 3-1

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 2 2های فرمانترمینالاز طریق DRV group 

 

 تنظیم کنید.  I17را در پارامتر P1 ترمینال  : 3-2

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 65 1 .شودمیتعریف Start/Stop جهت فرمان  P1ترمینال 

 کنید. تنظیم  I18را درپارامتر  P2ترمینال :3-3

 انجام شود.  STARTاز چند ثانیه عملیات  توانید تنظیم کنید که بعد می  IN-88 با استفاده از پارامتر : 3-4

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 88 IN group (second)100-0 .شودعملیات پس از زمان تنظیم شده شروع می

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 1 1های فرمانترمینالاز طریق DRV group 

 P1 1 65 IN groupاستفاده از ترمینال 

 P2 2 66استفاده ازترمینال 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 66 2 .شودگرد تعریف میگرد یا راستجهت چرخش چپ P2 ترمینال 

 

P1 P2 RUN/STOP 

ON OFF RUN/FWD 

OFF ON RUN/REV 

OFF OFF STOP 

ON ON STOP 
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 ای از مراحل: خلاصه 

 

 

 

 

 

 RS-485 توقف ازطریق ارتباط اندازی وراه -4

 کار:انجاممراحل

 قرار دهید.  DRV-06=3 رپارامت

 

 می باشد. RS-485ادامه مراحل همانند تنظیم فرکانس از طریق 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 2 2های فرمانترمینال از طریق DRV group 

 P1 1 65 IN groupاستفاده از ترمینال 

 P2 2 66ترمینال  استفاده از

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  ارتباطاز طریقRS-485 3 06 DRV group 

 

P1 P2 Start/Stop 

ON OFF RUN/FWD 

OFF ON STOP 

OFF OFF STOP 

ON ON RUN/REV 
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 IS7پارامترهای پرکاربرد اینورتر 
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 : برای کنترل فرکانس low/Highمحدوده 

 .تنظیم شود ADV-24=1برای استفاده از این محدوده لازم است پارامتر  

 گروه  شماره پارامتر  پارامتر نام   توضیحات

  24 انتخاب محدوده فرکانسی  . قرار دهید 1را برابر  ADV-24مقدار 
ADV Group 

 
 26 محدودیت فرکانس بالا  .شودبیشتر نمی  فرکانس از این مقدار،

 25 محدودیت فرکانس پایین  .شودکمتر نمی  فرکانس از این مقدار،

 

 

 

 

 مشخصهای پرش از ورودی فرکانس
های همجوار با آن  های مکانیکی دستگاه برخی از قسمت  زمان کار اینورتر و موتور،شود که در  ها مشاهده می رخی از پروژه در ب

کرد  نوسان  به  می شروع  تولید  را  ناهنجاری  صداهای  و  فرکانس ه  از  برخی  برابری  آن  علت  که  و کنند  موتور  طبیعی  آن    های 

 را شناسایی کرده و از روی آنها پرو کرد تا این اتفاق نیفتد.  هاتوان آن فرکانستوسط این تابع می   باشد. کانیکی می های مقسمت

 . ورودی دردسترس خواهد بود  های آنالوگ با تغییر ولتاژ و جریانتوجه داشته باشید این قابلیت تنها در ورودی  ✓

 نحوه انجام کار: 

 قرار دهید.   ADV-27=1پارامتر 

 های مدنظر برای پرو را در پارامترهای زیر قرار دهید:فرکانس 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 27 1 .شودانتخاب فرکانس پرو فعال می 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اولین محدودکننده پایین فرکانس پرو
 
 

0.1-400 Hz 

28  

 

 

ADV group 

 29 اولین محدودکننده بالا فرکانس پرو

 30 دومین محدودکننده پایین فرکانس پرو

 31 دومین محدودکننده بالا فرکانس پرو 

 32 سومین محدودکننده پایین فرکانس پرو

 33 سومین محدودکننده بالا فرکانس پرو
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 باشد. در دسترس نمی باشند،های پرو می که فرکانس   ADV-28~ADV-33تنظیمات فرکانس کاری در محدوده    :توجه

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 ACC/Dec Timeفرکانس مرجع برای 

 اگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکانس ماکزیمم باشد: -1

 خواهند کرد. نزول براساس فرکانس ماکزیمم تغییر  دراین صورت زمان صعود و

هرتز را   60ثانیه باشند، از صفر تا  10هرتز باشد و زمان افزایش و کاهش  60( DRV-20به عنوان مثال اگر فرکانس ماکزیمم) 

  Commandهرتز ، فرکانس    60کند و زمان کاهش نیز همین مقدار خواهد بود، یا اگر فرکانس ماکزیمم  ثانیه طی می   10در  

کند زیرا مرجع فرکانسی همان  ثانیه طی می   5هرتز را در    30ثانیه باشد پس از استارت از صفر تا    10هرتز  و زمان افزایش     30

 باشد. فرکانس ماکزیمم می 

 مراحل انجام کار:

 . قراردهید   BAS-08=0پارامتر

 

 باشد:   Commandاگر زمان افزایش و کاهش سرعت بر اساس فرکانس  -2

نزول بر اساس این فرکانس صورت   را به عنوان مرجع انتخاب کرده و زمان صعود و commandدر این حالت اینورتر فرکانس 

 گیرد و فرکانس ماکزیمم نقشی ندارد. می 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS group 08 0 . شودتنظیم می(   DRV-20بر اساس فرکانس ماکزیمم) 
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هرتز و فرکانس   30یا فرمان   Commandثانیه،  فرکانس    10( ACC/DECزمان افزایش و کاهش)به عنوان مثال اگر 

 دهد.هیچ اهمیتی به فرکانس ماکزیمم نمی  کند وثانیه طی می  10هرتز را در   30تا هرتز باشد، از صفر   60ماکزیمم  

 قراردهید.  BAS-08=1پارامتر

 

 ( ACC/DEC Time scale)تنظیم خصوصیات زمان افزایش و کاهش سرعت 

 توانیم تغییر دهیم: توسط این پارامتر دقت زمان افزایش و کاهش را می 

  

 ( از این پارامتر استفاده کنید. ثانیه  5.25ثانیه،   4.5)  که به دقت خیلی بالایی نیاز دارید در مواقعی 

 (Multi-function) تنظیم چندین زمان افزایش/کاهش به کمک ترمینال 

 مراحل انجام کار:

 کنیم. را تنظیم می  ACC/DECابتدا  -1

 را برروی مقادیر زیر تنظیم کنید.IN-72 و  IN-71  پارامترهای -2

 

 (  BAS-70~ BAS-75) کنید.های کاهش را در پارامترهای فرد تنظیم های زوج و زمان افزایش را در پارامتر هایزمان -3

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS group 08 1 . شودتنظیم می commandبر اساس فرکانس  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 0.01با دقت 
09 

 
BAS group 1 0.1با دقت 

 2 1با دقت 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Multi Accel/Decel – Lowترمینال(p7) 11 71 IN group 

Multi Accel/Decel – Mid )ترمینالp8  ) 12 72 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  زمان افزایش اول  
0-6000(S) 

70  
BAS group - - 

 75 سوم زمان کاهش 
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 را تنظیم کنید: با استفاده از جدول زیر زمان مورد نظر خود 

 

 

 

 

 

 

 

 

 فعال/غیر فعال بودن چپگرد یا راستگرد 

 تنظیم کنید.  0روی  را بر ADV-09 جهت راستگرد و هم چ گرد چرخش داشته باشد پارامتر   بخواهید موتور هم در اگر-1

 تنظیم کنید. 1 برابر  را   ADV-09پارامتر چرخش داشته باشد  راستگردفقط در جهت  بخواهید موتور اگر -2

 تنظیم کنید. 2برابر  را   ADV-09پارامتر فقط در جهت راستگرد چرخش داشته باشد  بخواهید موتور اگر -3

 

 الگوی تنظیم زمان افزایش و کاهش سرعت 

 توان الگوی افزایش/ کاهش را تنظیم کرد: پارامترهای زیر می با استفاده از

 کنید.تنظیم 0 را بر روی   ADV-01برای استفاده از الگوی خطی پارامتر   -1

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 09 0 . باشدجهت چرخش به هردوطرف می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 09 1 . کندفقط در جهت چ گرد عمل می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 09 2 . کندمیفقط درجهت راستگرد عمل 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 01 0 .شودتنظیم میبر روی الگوی خطی 
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 الگوی اصلی در این حالت برای کاربردهایی با گشتاور ثابت است. ✓

 کنید.تنظیم   1ی  را بر رو   ADV-01پارامتر  منحنیبرای استفاده از الگوی    -2

 گیرد. و توقف موتور به صورت یکنواخت و به آرامی صورت می  افزایش سرعتبه کمک این الگو وضعیت 

 منحنی را تنظیم کنید:   چگونگی الگوی توانید با استفاده از پارامترهای زیر می 

1-ACC Start  در پارامتر راADV-03    .تنظیم کنید 

2-ACC End در پارامتر   راADV-04   .تنظیم کنید 

3 -DEC Start را در پارامترADV-05  .تنظیم کنید 

4- DEC End را در پارامترADV-06    .تنظیم کنید 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 01 1 شودبر روی الگوی منحنی تنظیم می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

ACC Start 1-100(%) 03 ADV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

ACC End 1-100(%) 04 ADV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

DEC Start 1-100(%) 05 ADV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

DEC End 1-100(%) 06 ADV group 

 

ACC Start 

ACC End 
DEC Start 

DEC End 
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 (Stop)تعیین نحوه توقف

   کم شدن شتاب تا توقف-1

  کند.زمان تنظیم شده شروع به کاهش می  سرعت موتور در 

 قرار دهید. ADV-08=0پارامتر 

 

 

 

 

 

 

 

 برای توقف DCاستفاده از ترمز -2

کنیم به  زمانی که در پارامترها تنظیم می  فرکانس وبا    dcولتاژ  ،در این روو بعد از آنکه سرعت موتور تا نزدیک به توقف رسید 

 .شود تا شفت موتور کاملا متوقف شود و برای زمانیکه بار سنگینی به موتور وصل است مناسب استاستاتور موتور تزریق می 

است که در صنعت در بعضی از مواقع به توقف کامل نیاز داریم و اگر به حرکت    به این خاطر  dcعلت استفاده از ترمز نکته:

ایستد علی الخصوص زمانیکه بار سنگینی به الکتروموتور  ع برق، الکتروموتور بلافاصله نمی الکتروموتور توجه کرده باشید پس از قط

 .کنیمدرایو استفاده می  dc مزوصل است در چنین مواقعی از تر

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.   ADV-08=1پارامتر : 1-2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DEC 0 08 ADV groupتوقف از طریق 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات 
 DC 1 08 ADV groupترمزتوقف از طریق 
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 تنظیم کنید.   ADV-17ر فرکانس شروع ترمز را در پارامت نقطه شروع ترمز یا  : 2-2

 

 .تنظیم کنید  ADV-16مقدار ولتاژ ترمز را در پارامتر  :2-3 

 

 تنظیم کنید.  ADV-15را در پارامتر   DCمدت زمان تزریق جریان   :2-4

 

 تنظیم کنید. ADV-14مدت زمان قبل از ترمز را در پارامتر   : 2-5

 ای از مراحل: خلاصه

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات 
 17 ADV group (Hz)60-0.1 .اعمال شودکنیم که در چه فرکانسی ترمز با تنظیم این پارامتر تعیین می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات 
 ADV group 16 (%)200-0 . باشدکه ترمز چقدر زور داشته کنیم می با تنظیم این پارامتر تعیین

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات 
 15 ADV group (S)60-0 .در زمان توقف موتورDC مدت زمان تزریق جریان 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات 
کنیم که  قبل از اینکه ترمز بگیرد چه مدت صبر با تنظیم این پارامتر تعیین می

 . کند

0-60(S) 14 ADV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  08 1 . شودفعال می DCتوقف با استفاده از ترمز 

 
 ADV group 

 17 60-0.1 .نقطه شروع ترمز یا فرکانس شروع ترمز

 16 (%)200-0 مقدار ولتاژ ترمز

 15 (S)60-0 . مدت زمان تزریق جریان

 14 60-0 . ترمز مدت زمان قبل از
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 چرخش آزاد به نسبت اینرسی حرکتی تا توقف -3

شود مثل زمانیکه موتور را به  شود ولتاژ و فرکانس خروجی قطع شده و موتور رها می این حالت زمانیکه دستور توقف داده می در 

 دارد.  زمان ایستادن آن بستگی به اینرسی بار  و کنیمصورت دستی خاموو می 

 قراردهید. ADV-08=1پارامتر 

 

 مقاومت ترمزی اینورتر

کردید و با خطای اضافه ولتاژ اینورتر مواجه شدید، احتمالا باید اینورتر را به سیستمی مجهز    را کوتاه  رموتو زمان توقفاگر شما  

گویند که مقاومت  را تخلیه کند. به این سیستم، ترمز دینامیکی اینورتر یا ترمز مقاومتی اینورتر می اضافی    انرژی کنید که بتواند 

آید. بنابراین با اتصال مقاومت ترمز به اینورتر، ولتاژ اضافی اینورتر روی  به شمار می از اجزای این سیستم  ترمزی اینورتر هم یکی

 .شود خطای اضافه ولتاژ تولید نشود و اینورتر با شتاب لازم موتور را متوقف کند شده و موجب می  مقاومت ترمز تخلیه 

به این موارد اشاره کرد: نوار نقاله)کانوایر(، کالسکه جرثقیل، سانتریفیوژ، فن   وان تبعنوان مثال برای کاربرد مقاومت ترمز درایو می 

 هایی که تغییر جهت سریع موتور مورد نیاز است. و کاربرد 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید.  ADV-79مقاومت ترمزی را در پارامتر -1

 ( %EDتنظیم کنید.) PRT-66درصد مقاومت ترمزی را در پارامتر -2

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 08 2 چرخش آزاد توقف ازطریق 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 V 79 ADV group 400-350 ولت 200برای سه فاز  

 V 800-600 ولت 400برای سه فاز 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT Group 66 (%)30-0 درصد مقاومت ترمزی  
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 (START)اندازیراه تعیین نحوه

 زیادشدن شتاب تا رسیدن به فرکانس موردنظر-1

  کند.می  افزایش سرعت موتور در زمان تنظیم شده شروع به 

 قرار دهید. ADV-07=0پارامتر 

 

 اندازیدر هنگام راه DCاستفاده از ترمز  -2

   اندازی موتور داریم. در هنگام راه   DCبعضی موارد نیاز به استفاده از ترمز   در

 استفاده کنیم. DC  اندازی آسانسور برای عدم سقوط آسانسور در لحظه شروع باید از ترمز برای مثال در هنگام راه  

 قرار دهید. ADV-07=1پارامتر 

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات 
 12 ADV group (s)60-0 ولتاژ مدت زمان تزریق 

 13 (%)200-0 اندازیتزریقی در هنگام راه  dcولتاژ

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ACC 0 07 ADV groupاز طریق  اندازیراه
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 Jogفرکانس 

ها برای انجام تست اولیه نیاز به  زمانی که شما در پروژه   .شوداستفاده می  سخت افزاری اینورتر تست بیشتر برای Jog فرکانس از

 .کنید استفاده می  Jog انسیکبار آزمایش کردن اینورتر خود دارید از فرک

را در سرعت مشخص )عموما سرعت خیلی پایین( دارید و با برداشتن   در ورودی اینورتر،کنترل حرکت موتور تنها با یک کلید  شما

 دهیم. کنترل موتور را در اختیار خود قرار توانیم به صورت دستی می  Jog ما به کمک فرکانس .ایستد کلید، موتور از حرکت می 

 کار: مراحل انجام 

 تنظیم کنید.  DRV-11را در پارامتر   Jogفرکانس  -1

2-ACC Time   را برای فرکانسJog  .تنظیم کنید 

3-DEC Time  را برای فرکانسJog  .تنظیم کنید 

 .تنظیم کنید   65IN)-(72را درپارامتر  Jogعملیات فرمان   -4

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-400(Hz) 11 DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-600(s) 12 DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-600(s) 13 DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 72-65 6 . شودفعال می Jogفرمان عملیات 
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 راتنظیم کنید.  Jogبودن فرکانس چ گرد یا راستگرد پارامترهای زیر توسط -5

 گروه  پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 72-65 46 . شودفعال می راستگرد Jogفرمان عملیات 

 72-65 47 . شودفعال می چ گرد Jogفرمان عملیات 

 

 

 

 

 

 

3-wire 

به عنوان یک شستی عمل    P2وP1 این تفاوت که   باشد باهای فرمان می طریق ترمینال  ازتوقف   اندازی و این پارامتر همان راه

 .چرخد می   نظر  هر باز زدن شستی موتور در جهت مشخص شده در فرکانس مورد کنند. بامی 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.  DRV-06=1پارامتر  -1

 

 .تنظیم کنید   IN(65-(72پارامتر را در wire-3 عملیات فرمان-2

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop 6 1 1های فرماناز طریق ترمینال DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 72-65 14 .شودفعال می wire-3فرمان عملیات 
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 (Dwell frequency)  فرکانس تثبیت

شروع به   ای متوقف شده س سلحظه ، یک فرکانس مشخص که نیاز داشته باشیم موتور در کنیماستفاده می  زمانی پارامتراین   از

 .حرکت کند 

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید.   ADV-20را در پارامتر  (ACC)به هنگام صعود فرکانس تثبیت   -1

 

 کنید. تنظیم   ADV-21پارامتر   را در   زمان تثبیت-2

 

 تنظیم کنید.  ADV-22را در پارامتر   (DECبه هنگام نزول)  فرکانس تثبیت   -3

 

 کنید. تنظیم   ADV-23را درپارامتر   زمان تثبیت-4

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0.1-400(Hz) 20 ADV group (ACCتثبیت)فرکانس لحظه متوقف شدن درفرکانس 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ACC 0-10(S) 21 ADV group در مدت زمان تثبیت 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0.1-400(Hz) 22 ADV group ( DECدرفرکانس تثبیت)فرکانس لحظه متوقف شدن 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DEC 0-10(S) 23 ADV groupدر تمدت زمان تثبی 
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 انتخاب مدکاری دستگاه 

 .شودنوع بکارگیری اینورتر، تنظیم می برای انتخاب روو کنترل اینورتر و  DRV-09 پارامتر

 : های کنترلیروش

 یا کنترل عددی  V/f  روش کنترلی: 1

 .کند ولتاژ یا گشتاور مناسب را در خروجی ایجاد می   ،متناسب با فرکانس V/fاین روو با استفاده از منحنی  

ولتاژ و فرکانس با    ، شود؛ در این مد موتور کنترل می باشد که با تغییر ولتاژ و فرکانس سرعت  اندازی موتور می ترین مد راه ساده

پمپ و    :مانند رسند. این مد برای کارهایی ساده که احتیاج به گشتاور بالا ندارد،  مورد نیاز می مقدار  یک شیب ثابت به حداکثر  

باشد و به علت مصرف  می   V/Fمد   ،  اینورترها  برای  کارخانه  فرض پیش  حالت.  گرددمی   استفاده   …های ریسندگی و فن، دستگاه

 نمی باشد. Auto tuneدر این روو نیازی به فعال کردن   .برق کمتر، اقتصادی است

 مراحل انجام کار:

 تنظیم کنید.  را  فرکانس پایه ابتدا فرکانس شروع و -1

 قرار دهید.   DRV-09=0پارامتر   -2

 

 دارای سه الگوی عملیاتی می باشد:  V/fروش کنترلی 

 خطی  v/fالگوی عملیات  -1

 قرار دهید.  BAS-07=0پارامتر 

 

 DRV-20 )فرکانس شروع ( تا    DRV-19فرکانس به صورت خطی از    این الگو به این معنی است که نسبت ولتاژ/  توجه:

 باشد که برای گشتاور ثابت مناسب است.می  (  )فرکانس پایه

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 09 0 . گرددتنظیم می  V/F روو کنترلیوی ر بر

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS group 07 0 گردد تنظیم می خطی  V/F روو کنترلیوی ر بر
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 مربع V/fالگوی   -2

 قرار دهید.  BAS-07=1پارامتر 

 

 . باشد ها و ... می ها، پمپرا نگه داشته و مناسب مصارفی مانند فن  اندازیدر لحظه راه  هاولتاژها به ضربه  این الگو نسبتتوجه: 

 

 

 

 

 

 کاربر  V/fالگوی  -3

 را تنظیم کند و موتور را متناسب با خواسته خود کنترل کند. v/fتواند بنا به نیاز خود نسبت الگو کاربر می به کمک این 

 قرار دهید.   BAS-07=2پارامتر  : 3-1

 

 ولتاژهای مورد نظر خود را در پارامترهای زیر قرار دهید: : 3-2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS group 07 1 . گردد مربع تنظیم می  V/F روو کنترلیبرروی 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 BAS group 07 2 . گردد کاربر تنظیم می  V/Fروو کنترلیروی  بر

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اول کاربر)برحسب درصد(  ولتاژ
 

0-100 (%) 
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BAS group 

 

 

 44 ولتاژ دوم کاربر) برحسب درصد(

 46 ولتاژ سوم کاربر) برحسب درصد(

 48 ولتاژ چهارم کاربر) برحسب درصد(
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 دهید:  قرار های مورد نظرخود را در پارامترهای زیرفرکانس   :3-3

 

 

 

 

 

 

 (Slip compensationروش کنترلی برداری جبران لغزش) -3

شود، با  ( و سرعت سنکرون بیشتر میRPMنامی) نامی بسیار سنگین فاصله بین سرعتدر موتورهای آسنکرون و در بارهای 

 .شکل زیر(مانند شود)این روو این لغزو و فاصله جبران می 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  اول کاربر فرکانس
 

0-400 (Hz) 
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BAS group 

 

 

 43 دوم کاربرفرکانس

 45 سوم کاربرفرکانس

 47 چهارم کاربر فرکانس
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 نحوه انجام کار: 

 ( BAS-11~ BAS-17)کنید های موتور را تنظیم ارامترتدا پبا -1

 قرار دهید.   DRV-09=2پارامتر  -2

 

 ( Sensor Lessبرداری حلقه باز یا بدون سنسور) روش کنترل-2

از مولفه عمودی  .  کند دو مولفه افقی و عمودی تجزیه می   در این روو اینورتر از جریان خروجی موتور فیدبک گرفته و آن را به

مقادیر نامی موتور که در  اینورتر با توجه به    کند.قی برای کنترل گشتاور استفاده می برای کنترل میدان دوار یا شار و از مولفه اف 

با جریان خروجی موتور مقایسه    و طی محاسباتی جریان مورد نیاز برای موتور را محاسبه و  کردیم  های مربوطه تنظیم پارامتر

 .نماید پس برای کنترل صحیح گشتاور، مقدار خطا را محاسبه و جریان خروجی را تصحیح می  ،کند می 

گیرد، به طور کلی این روو در کاربردهایی که  تمامی مراحل مذکور با هدف ثابت نگه داشتن گشتاور خروجی انجام می   :   نکته

گیرد. از کاربردهای صنعتی این روو در کارخانه ریسندگی است که لازم  شد مورد استفاده قرار می نیاز به گشتاور خروجی ثابت با

 رغم تغییر شعاع قرقره همواره گشتاور کشش نخ ثابت بماند.است علی

 مراحل انجام کار:

 ( BAS-11~ BAS-17) کنید ای مربوط به موتور را وارد  تدا پارامترهبا -1

 قرار دهید.   DRV-09=3پارامتر -2

 

 قرار دهید.  BAS-20=2 پارامتر  -3

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 09 2 . گرددجبران لغزو تنظیم می روو کنترلروی  بر 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 09 3 . گرددتنظیم می برداری بدون سنسور روو کنترلروی  بر  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 2 20  BAS group (RS+Lشود)فعال می Auto tuneا  
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 انرژیسازی عملیات ذخیره

 :پذیرداین قابلیت از دو طریق صورت می 

 سازی دستی عملیات ذخیره -1

 رسد، اندازی به ولتاژ نامی خود می به این صورت که موتور درهنگام راه   را کاهش دهیم،  درصد ولتاژ   30  توانیم تااین کار می   با

عدم  دهد. درصورت  را تشخیص می   وجود بار بر روی موتوروجود بار بر روی موتور و یا عدم  استفاده از فیدبک جریان،    اینورتر با

 . شودمی   دهد و همین امر سبب کاهش مصرف برق و ذخیره انرژیدرصد کاهش می   30اینورتر ولتاژ را تا    ،موتور   وجود بار بر روی 

 

 یک سازی اتوماتعملیات ذخیره  -2

 

 . شودموتور تنظیم می باری جریان نامی و جریان بی ولتاژ خروجی با محاسبه خودکار مقدار انرژی ذخیره شده بر اساس 

 فرکانس حامل  تغییر

متصل   دانید اینورتر و موتورطور که می گذارد. همان می   تاثیر   حین کار،   رتر د این پارامتر روی صداهای ایجاد شده توسط اینور

توانید این  تگی دارد که توسط پارامتر زیر می د که بیشتر به فرکانس حامل آن بسنکنشده به آن در حین کار، صداهایی ایجاد می 

 .تغییر دهید کیلوهرتز   15تا   0.7بین  ایمحدوده فرکانس را مطابق نظر خود در 

 تنظیم کنید.  CON-04فرکانس حامل مورد نظر را در پارامتر -1

 قرار دهید.  CON-05=1  پارامتر -2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 50 1 .شودفعال می  سازی دستیعملیات ذخیره

 51 (%)30-0 .مقدار کاهش ولتاژ به صورت درصد

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 50 2 .شودفعال می یکسازی اتوماتعملیات ذخیره

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 CON group 04 15-0.7 تغییر فرکانس حامل                

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Normal PWM 05 1 . شودفعال می CON group 
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:ظرفیت اینورتر به شرح زیر است فرکانس حامل با توجه به   

 

 

 (Torque Boost)افزایش دستی گشتاور 

انجام می افزایش دستی گشتار   الکتریکی،زمانی  بار  مورد   گشتاور  شود که  احتیاط  با  باید  ویژگی  این  باشد.  بالایی داشته  اولیه 

پایین جلوگیری شود. وقتی تنظیمات بیش از حد بالا باشد، باعث های سرعت  بیش از اندازه موتور در شار استفاده قرار گیرد تا از 

  .را به اندازه کافی انتخاب نمایید  گشتاور میزان تقویت  توجه داشته باشید که  .شود که موتور بیش از اندازه گرم شودمی 

 مراحل انجام کار:

 قرار دهید.   DRV-15=0پارامتر   -1

 

 تنظیم کنید.)برحسب درصد(   DRV-16( را در پارامتر  Forwardمقدار افزایش گشتاور در حالت مسقیم) -2

 

 تنظیم کنید.)برحسب درصد(   DRV-17( را در پارامتر REVERSE)عکوس افزایش گشتاور در حالت ممقدار -3

 (Auto Torque Boost) گشتاور یکافزایش اتومات

 کند.متناظر خروجی محاسبه می  گشتاور را با استفاده از پارامترها و ولتاژافزایشاینورتر به طور خودکار مقدار  

 مراحل انجام کار:

 از صحیح بودن پارامترهای زیر مطمئن شوید:   تدا قبل از انجام این عمل باید با

 (BAS-14)باری موتور جریان بی 

 ( BAS-21مقاومت استاتور)

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 15 0 .فعال نمودن افزایش دستی گشتاور

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 16 (%)15-0 .افزایش دستی گشتاور درحالت مستقیم)راستگرد(

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 17 (%)15-0 افزایش دستی گشتاور درحالت معکوس)چ گرد( 
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 پارامترهای فوق مقادیر زیر را تنظیم کنید: پس از اطمینان از 

 

1 -Auto tune  را در پارامترBAS-20  .غیرفعال کنید 

 

 قرار دهید.   DRV-15=1پارامتر   -2

 

 تنظیم ولتاژخروجی 

 ورودی ولتاژ از کمتر کاری آنها  که سطح ولتاژمناسب موتورهایی است  باشد وخروجی اینورتر می   این پارامتر برای تنظیم ولتاژ

توانید ولتاژ  استفاده از پارامتر زیر می با   ولت است.   380ولت و موتور شما    420ای ولتاژ پیک  برای مثال در منطقه   باشد. می 

 خروجی درایو را کم کنید.

 نحوه تنظیم:

 تنظیم کنید.  BAS-15پارامتر  در  را نظر مورد  ولتاژ 

 کننده کنترل فن خنک

 کننده در حین اجرا سازی فن خنک فعال -1

کند. اگر فرمان عملیات خاموو  کننده شروع به کار می فن خنک  شود، اجرا یک فرمان عملیاتی   تررنمودن اینو پس از روشن  گر  ا

 . شودکننده متوقف می باشد و خروجی اینورتر مسدود شود، فن خنک 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 Auto tune  0 20 BAS groupغیرفعال نمودن 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 15 1 اتومات گشتاور افزایشفعال نمودن 

  گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات
180-480 15 BAS group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 64 0 سازی در حین اجرا فعال
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 دائم فعال  -2

 .شودکننده فعال می فن خنک  ،شدن اینورتر به محض روشن 

 

 کنترل دما  -3

    کننده فعال باشد، فن خنک  خاص  ایدرجه   سینک اینورتر بالاتر ازاگر دمای هیت  کننده در ابتدا خاموو است وفن خنک 

 شود.می 

 

Power-on-Run 
 . شوداستارت می کرده و به محض وصل شدن برق شروع به کار با استفاده از این پارامتر اینورتر

 باشد. 2یا  1باید برابر  DRV-06پارامتر -1

 قرار دهید.   ADV-10=1پارامتر   -2

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 64 1 به صورت دائم فعال 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 ADV group 64 2 سازی با کنترل دما فعال

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Start/stop  06 1/2 های فرمان ازطریق ترمینال DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Power-on-Run  10 1 . شودفعال می ADV group 

 



 IS7دفترچه ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  

 

 توابع حفاظتی

 (ETHگرمای الکترونیکی)-1

قطع   خروجی اینورتر را ،داشت  در موتور وجود حد مجاز  گرمای بیش از  اگر کنیم که توسط این پارامتر برای اینورتر تعیین می 

 نماید. 

 کار:مراحل انجام 

 فعال کنید. حفاظتی را توابع  PRT-40ازطریق پارامتر  :1-1

 

 کنید.تنظیم   PRT-42 پارامتر در  ازجریان نامی( را   : سطح گرمای الکترونیکی)درصدی 1-2

 

 تنظیم کنید.   PRT-43پارامتر درصدی در  صورت  برای حالت پیوسته را به  مقدار اضافه جریان عبوری از موتور: 1-3

 

 تنظیم کنید.   PRT-41 پارامتر در ا ر  کننده موتور : نوع خنک 1-4

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . فعال استغیر                

40 

 

PRT group  1 . دهدانجام میه و موتور کار آزاد خروجی اینورتر مسدود شد 

 2 . کند پس از کاهش سرعت توقف می                

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 42 (%)200-50 .دقیقه یک  برای موتور از قدار اضافه جریان عبوریم          

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 43 (%)180-50 . پیوسته لتحابرای  ازموتور مقدار اضافه جریان عبوری          

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 41 0 کاری با فن خود موتورخنک 

  

PRT group 

 

  
 1 کاری با فن مجزاخنک            
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 بار  اضافه هشدار -2

 کار:انجام  مراحل

 قرار دهید.   PRT-04=1پارامتر : 2-1

 

 قرار دهید.   PRT-17=1پارامتر : 2-2

 

 کنید.  تنظیم PRT-18 پارامتر در  را  اضافه بار : سطح هشدار2-3

 

 کنید.   تنظیم PRT-19 پارامتر در را  اضافه بار هشدارمدت زمان : 2-4

 دهید. قرار OUT-31=5 : پارامتر2-5

 

 دهید. قرار OUT-32=5 : پارامتر2-6

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 1 04 PRT group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 17 1 هشدار   فعال نمودن

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 18 (%)180-30 .شود بار صادراضافه جریان پیغام اضافه از درصد چند در

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 19 PRT group (S)30-0 . اضافه بار هشدارمدت زمان  

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 31 5 . شودانتخاب می 1ای خروجی رله 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 32 5 . شودانتخاب می 2ای خروجی رله 
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 دهید. قرار OUT-33=5 : پارامتر2-7

 

   لغزش اضافه بار-3

 شود.می  قطع داد، ولی در حالت لغزو اضافه بار، خروجی اینورترطریق رله فقط هشدار اضافه بار می از درحالت قبل اینورتر

 کار:مراحل انجام 

 .دهید  قرارPRT-20=1 : پارامتر3-1

 

 . کنید  تنظیم PRT-21 پارامتر در را بار  اضافه : سطح لغزو 3-2

 

 .کنید تنظیم  PRT-22 پارامتر در را : مدت زمان اضافه بار 3-3

 

 خروجی آنالوگ 

توان پارامترهای مختلفی همچون فرکانس خروجی،  اینورترها، حالت آنالوگ است. در این حالت می در   حالت عملکردی دیگر

 .جریان یا توان را از ترمینال آنالوگ خروجی دریافت کرد

های آنالوگ  توان از ترمینالان موتور را بخواند، به راحتی می دارید که باید مقادیری مثل فرکانس و جری  PLCمثلا وقتی یک

گیری مجزا  اندازه   تجهیزات ارسال شود و دیگر نیاز به    PLCکرد تا اطلاعات مورد نظر از درایو بهرا برقرار  PLCدرایو، اتصال به

توان  باشد. مثلا، می کاربرد دیگر خروجی آنالوگ کارکرد تقسیم بار یا گشتاور بین چندین درایو موازی می  ت.از بین خواهد رف

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 33 5 .شودخروجی ترانزیستوری انتخاب می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 20 1 . شودفعال می لغزو اضافه بار

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 21 (%)200-30 . کندمشخص می را میزان اضافه بار 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 22 (%)200-30 . طول بکشد PRT-21ثانیه اضافه بار مشخص شده در چند  
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خروجی آنالوگ روی یک درایو را روی گشتاور موتور تنظیم کرد و این سیگنال را به عنوان نقطه مرجع گشتاور به درایوهای دیگر  

ند و بار بین موتورها تقسیم  ورآبه چرخش در می   موتورها را  ، تاور یکساندر مجموعه داد. بدین شکل همه درایوها با یک گش

  .شودانتخاب و تنظیم می  AO2و   O1Aسطح آن توسط ترمینال  خروجی آنالوگ و . خواهد شد 

 AO1 (10V ~ 0)  آنالوگخروجی  -1

 

 

 

 

 

 

 شود: انتخاب می جه به مقادیر زیر با تو OUT-01ولتاژی توسط پارامتر  خروجی آنالوگ

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شودفرکانس خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می      
 
 
 
 
 
 

 
07 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

OUT 

 1 . شودجریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می   

 2 . شودولتاژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می

 3 . شوداینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب میDC ارتباط  ولتاژ               

 4 . شودگشتاور خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می    

 5 . شودتوان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می 

 6 . باریماکزیمم ولتاژ خروجی در جریان بی

 7 . خروجی در جریان گشتاور نامی ماکزیمم ولتاژ      

 8 . شودفرکانس هدف به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می      

 9 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می سطح فرکانس     

 10 .شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می سرعت فیدبک )انکدر(             

 12 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می PIDمقدار مرجع          

 13 .شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می   PIDمقدار فیدبک           

 14 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می  PIDخروجی    

 15 . شودیک مقدار ثابت به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می   
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ولت نمایش   10ولتاژ خروجی حداکثر  درصدی از  بر اساس  OUT-06  با استفاده از پارامتر  توان مقدار خروجی آنالوگ را می 

 داد. 

 AO2 ( 20mA ~ 0)  خروجی آنالوگ -2

 

 شود مقادیر زیر انتخاب می با توجه به  OUT-07توسط پارامتر  جریانی خروجی آنالوگ

 

 ولت نمایش داد.   10ولتاژ خروجی حداکثر درصدی از   بر اساس  OUT-06با استفاده از پارامتر توان مقدار خروجی آنالوگ را می 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 06  نمایش خروجی آنالوگ 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شودفرکانس خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می         
 
 
 
 
 
 

 
07 

 

 
 
 
 
 
 
 
 

OUT 

 1 . شودجریان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می       

 2 . شودمیولتاژ خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب      

 3 . شوداینورتر به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب میDC ارتباط  ولتاژ                   

 4 . شودگشتاور خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می         

 5 .. شودتوان خروجی به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می       

 6 . باریماکزیمم ولتاژ خروجی در جریان بی 

 7 . ماکزیمم ولتاژ خروجی در جریان گشتاور نامی        

 8 . شودفرکانس هدف به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می       

 9 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می  سطح فرکانس      

 10 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می سرعت فیدبک )انکدر(               

 12 .. شود به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می  PIDمقدار مرجع          

 13 شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می  PIDمقدار فیدبک            

 14 . شودبه عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می PIDخروجی     

 15 . شودیک مقدار ثابت به عنوان خروجی آنالوگ انتخاب می    

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 12 - نمایش خروجی آنالوگ 
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 ترانزیستوری  ای ورله هایخروجی

پارامترهای ب از  استفاده  می   OUT-31  ,  OUT-33,OUT-32  ا  زیر  رله ترمینال خروجی   توانید و جدول  و خروجی  های  ای 

 .های مختلف فعال کنید ترانزیستوری را در زمان 

خروجی  انتخاب  ترانزیستوری  OUT-31  ,  OUT32پارامترهای    ازای  رله های  درصورت  خروجی  انتخاب  برای     پارامتر  از و 

OUT-32  برابر مقادیر مورد نظر جدول قرار دهید.  استفاده کنید و 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT 

 هایی عمل کنند.کنیم که رله و خروجی ترانزیستوری در چه فرکانس ها تعیین می  FDTبه کمک 

FDT-1 

رله و خروجی    اید.داده   هرتز قرار  10را   (OUT-58فرکانسی ) هرتز تنظیم کرده و پهنای باند    20: فرض کنید فرکانس را در  مثال

تا کمتر)پهنای فرکانسی تقسیم    5  اندازی موتور وقتی فرکانس به راه اید. پس از  ( تنظیم کرده FDT1) 0 ترانزیستوری را برابر عدد  

 خواهندکرد. ، رله و خروجی ترانزیستوری عمل 15یعنی فرکانس  ، ( از فرکانس تنظیم شده رسید 2بر

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

FDT-1 1  
 

 
 
 

OUT-33 
)انتخاب خروجی  

 ترانزیستوری( 

 

 

 

 

 
OUT-31,32 

 )انتخاب رله( 

 

 
 
 
 
 
 

 
 

 
OUT group 

FDT-2 2 
FDT-3 3 
FDT-4 4 

موتور اضافه بار  5 

 6 اضافه بار اینورتر

 7 حالت کم باری 

 8 هشدار فن

 9 توقف ناشی از اضافه بار موتور 

 10 اضافه ولتاژ

 11 پایین بودن ولتاژ 

 12 گرمای بیش ازحد

بین رفتن دستور  از  13 

ثابت موتور درحین کارکرد  14 

 15 در زمان توقف

طول عملیات با سرعت ثابت  در   16 

 19 جستجوی سرعت 
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 مراحل انجام کار: 

 ( command frequencyرا تنظیم کنید) فرکانس مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.  OUT-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.  OUT-31توجه به جدول قبل در پارامتر  را با 1  نحوه عملکرد رله -3

 

 تنظیم کنید.  OUT-32توجه به جدول قبل در پارامتر  را با 2  نحوه عملکرد رله  -4

 

 .تنظیم کنید OUT-33 پارامتر  در رانحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری  -5

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 31 1 . کندعمل می FDT1رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 32 1 . کندعمل می FDT1رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 33 1 . کندعمل می FDT1خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 



 IS7دفترچه ی راهنمای نصب و راه اندازی اینورتر  

 

FDT-2 

شدن   فعال  است  FDT-2شرط  نمایان  این  فرکانس  و  دستور  فرکانس  وکه  رله  برابر   شدن  باید  ترانزیستوری  خروجی 

 (Command frequency=FDT frequencyباشند)

( نقطه  Command frequency: تفاوت این پارامتر با پارامتر قبلی در این است که در مورد قبلی با افزایش فرکانس )نکته

با توجه به این که فرکانس    FDT-2کرد ولی در  تعریف شده تغییر می  عملکرد رله و خروجی ترانزیستوری با توجه به پهنای باند 

دستور و فرکانس نمایان شدن خروجی ها باید برابر هم باشند با افزایش فرکانس دستور رله و خروجی ترانزیستوری عمل نخواهند  

 کرد. 

( را  OUT-57و فرکانس نمایان شدن رله و خروجی ترانزیستوری )  (Command frqورد نظر )فرض کنید فرکانس م  مثال:

)پهنای  OUT-58پارامتر    اید.( قرار داده FDT-2) 1  را برابر   OUT-33پارامتر    یاOUT-31 پارامتر    اید.تنظیم کرده   30برابر

هرتز   25 (OUT-57ها)کمتر از فرکانس نمایان شدن خروجی اید در نصف پهنای باند تنظیم نموده  10نیز در  باند فرکانسی( را 

ترانزیستور خروجی  و  کرد. رله  خواهند  عمل  بر  ی  حالت  این  قبلدر  حالت  راه   ،خلاف  فرکانس  تغییر  صورت   اندازیدر 

(Command )  .رله و خروجی ترانزیستوری عمل نخواهند کرد 

 مراحل انجام کار:

 ( command frequencyکنید)فرکانس مورد نظر خودرا تنظیم   -1

 تنظیم کنید.    OUT-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر -2

 

 تنظیم کنید.  OUT-31,OUT-32توجه به جدول قبل در پارامتر   نحوه عملکرد رله را با  -3

 

 نظیم کنید. ت OUT-33را درپارامتر   نحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری  -4

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 32-31 2 . کندعمل می FDT2رله با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 33 2 . کندعمل می FDT2خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 
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 تنظیم کنید.  OUT-57را در پارامتر  عمل خواهد کرد ایآن خروجی ترانزیستوری و یا رله   فرکانسی که بعد از-5

 

 

FDT-3 

در نصف این مقدار قبل و بعد   (OUT-58)  با توجه به پهنای باند تنظیم شده  ایدر این شرایط خروجی ترانزیستوری و رله  

و فرکانس    10برابر    ( OUT-58)به این صورت که اگر پهنای باند   کرد.عمل خواهند   (OUT-57ها)فرکانس نمایان شدن خروجی

  35فرکانس  در  و کردهعمل  هرتز  25در فرکانس   (ACCبه هنگام بالا رفتن)   باشد،  30( برابر OUT-58نمایان شدن خروجی) 

 واهند شد. هرتز قطع خ 25در   هرتز عمل کرده و 35( در فرکانس DECکاهش سرعت)در زمان و خواهند شد  هرتز قطع

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequency) را تنظیم کنید  فرکانس مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.   OUT-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 تنظیم کنید.  OUT-31,OUT-32توجه به جدول قبل در پارامتر   نحوه عملکرد رله را با -3

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

قبل از این فرکانس و باتوجه به پهنای باندعمل خواهند   ایرله یا خروجی ترانزیستوری و

.کرد  

0-400(Hz) I52 I/O 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 32-31 3 .کندعمل می  FDT-3رله با توجه به شرایط 
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 نظیم کنید. ت OUT-33پارامتر   را در نحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری -4

 

تنظیم    OUT-57قطع خواهند شد را در پارامتر   و  وصل  ایآن خروجی ترانزیستوری و یا رله  فرکانسی که بعد و قبل از   -5

 کنید.

 

 

 

 

 

 

 

 

FDT-4 

( وصل  OUT-57ها)( در فرکانس نمایان شدن خروجی ACCبه هنگام بالارفتن)  ایدر این شرایط خروجی ترانزیستوری ورله  

( قطع خواهند  OUT-58( در نصف پهنای باند فرکانسی کمتر از فرکانس ) DECزمان کاهش)  در  و  د کردخواهشده و عمل  

 ( اگر  مثال  عنوان  به  بOUT-57شد.  برابرپهنا و باشد   30  رابر (  باند  و خروجی  10  ی  رله  بالا    باشد،  هنگام  به  ترانزیستوری 

 قطع خواهند شد.  25در فرکانس ( DECزمان کاهش) در عمل کرده و 30( در فرکانس ACCرفتن)

 مراحل انجام کار: 

 ( command frequency) را تنظیم کنید  فرکانس مورد نظر خود  -1

 تنظیم کنید.   OUT-58پهنای باند فرکانس قطع را در پارامتر-2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 33 3 .کندعمل می  FDT-3خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  توجه به پهنای باند ابعد از این فرکانس و ب  قبل و ایرله یا ترانزیستوری وخروجی 

. عمل خواهند کرد  

0-400 Hz 57 OUT group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 58 OUT group (Hz)400-0 پهنای باند فرکانس قطع
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 تنظیم کنید.  OUT-31,OUT-32توجه به جدول قبل در پارامتر   عملکرد رله را بانحوه  -3

 نظیم کنید. ت OUT-33پارامتر   را در نحوه عملکرد خروجی ترانزیستوری  -4

 

 تنظیم کنید.  OUT-57را در پارامتر  وصل و قطع خواهند شد  ایآن خروجی ترانزیستوری و یا رله  که در رکانسی ف  -5

 

 

 

 

 

 

 

 ایبا رله یتفاوت خروجی ترانزیستور

تفاوت جریان  عمده  میزان  رله در  خروجی  است.  می دهی  جریانای  ) تواند  بالاتری  در  2های  بدهد  خروجی  حالی   آم ر(  که 

تفاوت بعدی این دو در ولتاژ کاری است. خروجی    .باشد   اشته د  تواند آم ر میمیلی   500حداکثر    تاترانزیستوری جریان خروجی  

می رله  ولتاژای  در  ه  30تا    5)بازه    DC تواند  و  حالی  250تا    5)بازه    AC چنینمولت(،  در  کند.  کار  خروجی  ولت(  که 

ترانزیستوری سرعت بالای سوئیچ  26  )است DC ترانزیستوری فقط  در  زنی  سرعت سوییچ  که   زنی استولت(، و مزیت عمده 

 .کیلوهرتز است  100کیلوهرتز تا   20که در خروجی ترانزیستوری  هرتز است در حالی  1ای  خروجی رله 

استفاده   خروجی ترانزیستوری از کاربردهایی  چه در  و ای رله   خروجی از  کاربردهایی   چه شود که در می   با این توضیحات مشخص

 .دشومی 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 OUT group 32-31 4 کند عمل می FDT4رله با توجه به شرایط 

 گروه  پارامتر شماره   مقدار  توضیحات

 OUT group 33 4 . کندعمل می FDT4خروجی ترانزیستوری با توجه به شرایط 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

عمل   توجه به پهنای باند  در این فرکانس و با  ایرله یا خروجی ترانزیستوری و

 خواهند کرد

0-400 Hz 57 OUT group 
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 PIDکنترل

ها ها و مکان دهد. این سیستم کنترلی در خیلی از کارخانه های ما را کاهش می باشد که خطا یک سیستم کنترلی می   PIDکنترل

های قدیم که این سیستم کنترلی موجود نبود از  در کارخانه   ها کاربرد دارد. برای کنترل فشار، دما، سطح و بسیاری از فرایند 

های کنترلی که در حال حاضر در جهان برای کاهش خطا استفاده  همه سیستم  کردند.می ها استفاده  ها برای انجام کنترل انسان

اینکه این سیستم کنترلی چیست    توضیح  برای   اند.به عنوان پایه و اساس استفاده کرده   PIDد از همین سیستم کنترل  نشومی 

 ستی و سیستم کنترل اتوماتیک را بهتر متوجه شوید. های کنترل دکنیم. به مثال زیر دقت کنید تا تفاوت سیستممثالی را ذکر می 

 تم کنترل دستی: سسی

کردند  های با درجه حرارت متفاوت استفاده می فرض کنید در یک کارخانه سیمان برای پختن مواد اولیه سیمان در کوره از شعله 

شد. نحوه کنترل به این صورت بود که یک نفر به صورت مداوم درجه حرارت  و این درجه حرارت باید توسط یک فرد کنترل می 

کرد. به عنوان مثالی دیگر همین  ده از آن گاز ورودی به کوره را به صورت دستی کم و زیاد می خواند و با استفابالای کوره را می 

در نظر    PIDتوان به عنوان یک سیستم کنترلی  شود را می ها برای گرم کردن خانه استفاده می هایی که در بسیاری از خانهشوفاژ

شود که نیاز به کنترل دمای آن است. در صورتی که سیستم کنترلر  می ها از یک مبدل حرارتی استفاده  گرفت. در موتورخانه شوفاژ 

PID   نباشد یک نفر باید به صورت مداوم گیج بالای مبدل را بخواند و دمای آب را کنترل کند تا آب بسیار داا یا بسیار سرد

  بسیار خطا داشت و نیاز به   شد م می آید را اصلاح کند. این سیستم کنترلی که توسط انسان انجاهایی که بوجود می نشود و خطا 

چون دما بالا   از خطرات جانی هم جلوگیری کند  همچنین و  ها را کاهش دهد که خطا بود یک سیستم کنترلی اتوماتیک  طراحی

 و هر لحظه در معرض این دما بودن خطرناک بود.  ه بود

 

 

 

 

 

 

 

 

بندد تا  کند و در صورتی که دمای آب زیاد بالا رود اپُراتور شیر گاز را کم کم می می در شکل بالا اپُراتور به گیج بالای آب دقت  

کند تا دمای آب بالا رود و به  دمای آب پایین بیاید و در صورتی که دمای آب زیاد کاهش یابد اپُراتور شیر گاز را کم کم باز می 
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به صورت دستی شیر گاز را کم و زیاد کند؛ که کاری بسیار    همین ترتیب یک نفر باید آماده و سرپا دمای آب را پایش کند و

 طاقت فرسا و سخت است.

 ( feedbackفیدبک)

کار به ابتدای  انتهای نامند. یعنی نتیجه  شود فیدبک میخواند و میزان خطا را متوجه می همین که اُپراتور از روی گیج دما را می 

باشد به اپُراتور اطلاع  کار که همان دمای گیج می انتهای  مناسب انجام شود. در اینجا نتیجه    تنظیماتشود تا  کار اطلاع داده می 

خورد هم  های دیگری همانند بازخورد یا پسوجه شود که شیر گاز را باید کم کند یا زیاد کند؟ فیدبک را با نام شود تا متداده می 

 کنید.های درسی پیدا می در کتاب

 سیستم کنترل اتوماتیک:

های یک  می کارتما  PIDدر سیستم کنترل اتوماتیک دیگر نیازی به اپُراتور نیست. در این روو با استفاده از یک سیستم کنترلر  

انجام می ها و کنترلر اپُراتور را به صورت کاملا دقیق سنسور  انسانی دارد و نه مسایل جانی و مالی وها   ! …دهند و نه خطای 

 کند؟ چگونه کار می  PIDحالا این سیستم کنترلی 

 مواد لازم برای حذف اپُراتور: 

 یک شیر گاز کنترلی به جای شیر گاز دستی   -1

 به جای اپُراتور سخت کوو ما!  PIDیک کنترلر  -۲

 )ترانسمیتر( PIDدهنده دمای گیج به کنترلر یک انتقال  -۳

ا  دهنده دمای گیج، دمای خوانده شده مربوط به آب داا رنسمیتر یا همان انتقالنحوه عملکرد هم به این صورت است که ابتدا تر

باتوجه به عددی    PIDشود( و کنترلر  )البته جدیدا به صورت وایرلس هم انجام می   د کنمنتقل می   PIDها به کنترلر  از طریق سیم 

خوانی دارد یا خیر؟ چون ما قبلا به کنترلر  کند که هم دی که قبلا تنظیم شده، مقایسه می که از بالای کوره خوانده شده با عد 

PID    کننده دو عدد را مقاسیه خواهد کرد! کنترلر بعد از اینکه اختلاف  خواهیم. حالا کنترل درجه می   5۰گفتیم که ما مثلا دمای

نظر تنظیم شود.  دهد که شیر گاز کم شود یا زیاد شود تا دمای مورد  عدد را متوجه شد سریع به شیر کنترلی دستور می   این دو 

 کند تا شعله کم و زیاد شده و دمای آب بالای کوره تنظیم گردد. شیرکنترلی سریع شیر گاز را کم و زیاد می 
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کنید که با استفاده  به وضوح استفاده از یک سیستم کنترلی شرح داده شده است. یک شیر کنترلی هم مشاهده می  بالادر شکل 

 کند.ن قرار دارد به صورت اتوماتیک گاز را کم و زیاد می آعدد فنری که در بالای  ۴از فشار هوا و  

 :IS7   توسط اینورترهای  PIDکنترل

 کنترلر یعنی کنترل هوشمندانه یک پارامتری از یک فرآیند صنعتی از قبیل:   PIDهمانگونه که در مقدمه توضیح داده شد 

 گردد. کنترل فشار آب در یک خط لوله : توسط کنترل دور پمپ که از طریق اینورتر کنترل می

 گردد. اینورتر کنترل میکنترل دبی آب در یک خط لوله : توسط کنترل دور پمپ که از طریق 

 گردد. هوای یک سیستم دمنده: توسط کنترل دور فن که از طریق اینورتر کنترل می  یکنترل فلو 

 گردد. کنترل دمای یک سالن: توسط کنترل دور فن دمنده هوای گرم که از طریق اینورتر کنترل می 

 نامید.  PIDترلرتوان یک سیستم کنهایی از این قبیل را می ها و مثال همه این مثال

ساختمانی چند طبقه را در نظر بگیرید در طبقات پایین این ساختمان فشار آب تقریبا در تمام ساعات روز خوب بوده و ساکنین  

مشکلی از بابت فشار آب نخواهند داشت ولی طبقات بالاتر در ساعات مختلف روز و بسته به مصرف ساکنین ساختمان از بابت  

آب به واحدها استفاده    انتقالها از یک پمپ در مسیر لوله  . برای رفع این مشکل اکثر ساختمانداشت  فشار آب مشکل خواهند 

 کند:کنند و این پمپ توسط یک سیستم تشخیص فشار بصورت ذیل کار می می 

وع به کار  تور به سرعت شردهد و موهر موقع فشار آب از یک حد معینی افت کند سنسور فشار به موتور فرمان روشن شدن می 

کشی صدمه  گردد که این موضوع نه تنها به سیستم لوله ها می ) و این خود بعضی مواقع باعث ایجاد یک ضربه در لوله   کند می 

گردد. روشن و  گردد( و به محض رسیدن فشار به مقدار دلخواه موتور دوباره خاموو می زند بلکه باعث خرابی پمپ نیز می می 

گردد و  مداوم پمپ نه تنها باعث بالا رفتن هزینه برق شده بلکه باعث کوتاه شدن عمر مفید موتور و پمپ می های  خاموو شدن

لذا برای برطرف  .  گرددگردد و فشار آب خروجی از شیر آب مداوم کم و زیاد می ها تثبیت نمیدر ضمن هیچ وقت فشار داخل لوله 

کنترل شود. در این حالت از یک سنسور تشخیص فشار آب    PIDبصورت  کردن این موضوع کافیست موتور توسط یک اینورتر  

 :   باشد در مسیر خط لوله بایستی استفاده نمود. بلوک دیاگرام نحوه کار بصورت زیر می 
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تواند فشار  ( که اپراتور می  SVشود محلی جهت تنظیم فشار دلخواه در سیستم خواهد بود ) همانطور که در شکل بالا دیده می 

  ( PVاینورتر مقدار فشار خط را از طریق سنسور نصب شده در خروجی پمپ )  ،دلخواه آب مصرفی را از آن محل تنظیم نماید 

( باشد دور    SV( کمتر از مقدار فشار تنظیم شده )    PVکند اگر فشار خط )  قایسه می ( تنظیم شده م   SVو با مقدار )    هخواند 

دهد تا فشار به نقطه مطلوب تنظیم شده برسد و به محض رسیدن فشار به نقطه تنظیم شده دور را  موتور را به آرامی افزایش می 

  بشود ها ( فشار خط بالاتر از مقدار تنظیم شده رف کننده دارد و اگر به هر دلیلی ) مثلا به دلیل بسته شدن شیر مصثابت نگه می 

اینورتر کاهش می  توسط  اینصورت پمپ ک یدور موتور  نباشد که در  به کارکرد پمپ  نیازی  تا جایی که دیگر  خاموو    املاابد 

 گردد. گردد و به محض کاهش فشار دوباره سیکل بالا تکرار میمی 

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.  APP-01=2پارامتر  -1

 

 کنید.تنظیم  APP-30و APP-29 های کننده را در پارامترخروجی کنترل محدوده   -2

 

 تنظیم کنید.APP-21پارامتر ز استفاده ا نوع فیدبک خروجی را با  -3

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 APP group 01 2 . شودفعال می  PIDکنترل 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 29 APP group (Hz)300 - 0 محدودکننده بالا فرکانس 

 30 محدودکننده پاین فرکانس 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شود)خروجی جریانی(تنظیم می (mA)20-0روی  بر

 

 

21 

 

 

 

APP group 

  

 1 .شود)خروجی ولتاژی(تنظیم می (V)10~0روی  بر

 4 .شودتنظیم می  RS-485 برروی

 5 . شودتنظیم می انکدربرروی 

 7 .شودتنظیم می PLCبرروی 
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 تنظیم کنید.  APP-20پارامتر   ( رادر set pointکننده ) مرجع کنترل   -4

 

 کنید. تنظیم APP-42  رادر پارامترگیری فیدبک مقیاس اندازه -5

 تنظیم کنید.  را ازطریق پارامترهای زیر  P,I,Dضرایب  -6

 

 آید.ای متفاوت بوده و به صورت آزمون و خطا بدست می توجه: مقادیر فوق در هر پروژه

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . گردد میتنظیم   1پد طریق کی از

 

20 

 

 

 

APP group 

 

 

 1 . گردد ولت تنظیم می(V)10~0 ازطریق ورودی 

 2 . گرددتنظیم می م رآمیلی   (mA)20-0 ازطریق ورودی

 5 .گرددتنظیم میRS-485 ازطریق 

 6 . گرددتنظیم می انکدرازطریق 

 8 . گرددتنظیم می PLCازطریق 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 برحسب درصد 

 

 

 
 

 
42 

 

 

 
 

 

 
APP group  

 1 برحسب فشار) بار(

 2 برحسب فشار) میلی بار(

 3 برحسب فشار) پاسکال( 

 4 برحسب فشار)کیلو پاسکال( 

 5 برحسب سرعت) هرتز(

 6 ( rpmبرحسب سرعت)

 7 (vبرحسب ولتاژ)

 8 ( Iبرحسب ولتاژ)

 9 (KWبرحسب توان)

 10 (HP)برحسب توان

 11 گراد( برحسب دما)سانتی

 12 ( فارنهایتبرحسب دما)

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  22 (%)999-0 . گردد تنظیم می Pضریب 
APP group  ضریبI 32-0.1 . گرددتنظیم می(S) 23 

 24 (S)30-0 . گرددتنظیم می Dضریب 
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 تنظیم کنید.  APP-19مقدار مرجع را در پارامتر  -7

 

 باشد.قابل مشاهده می   APP-17در پارامتر   مرجع  مقدار   -8

 

 باشد. قابل مشاهده می  APP-18مقدار فیدبک در پارامتر  -9

 

  کنترلر روش کار

داشت ولی  بخشد در این حالت ما خطای ماندگار خواهیم  وارد عمل شده و عملکرد سیستم را بهبود می  P کنندهابتدا کنترل 

وارد عمل شده و خطای ماندگار را   I کنندهس س کنترل  رسد ولی به صفر نخواهد رسید.به حداقل می  P کنندهتوسط کنترل 

به سیستم اضافه خواهد گردید که   UNDERSHOOT , OVERSHOOT کند ولی در این حالت تعداد زیادیصفر می 

کند و پاسخ سیستم حذف می   این نوسانات ناخواسته را  د عمل شده ووار D باشد. به همین دلیل کنترل کنندهنامناسب می

 .شودتر می سریع

کنیم که یک پمپ آب در یک ساختمان چند طبقه جهت تامین فشار خط لوله آب مصرفی ساکنین نصب شده  مثال: فرض می  

شه فشار آب در لوله ثابت باقی  خواهیم فشار آب مصرفی را توسط کنترل دور پمپ به نحوی کنترل نماییم که همیاست و می 

 بماند و ساکنین طبقات بالاتر احساس افت فشار ننمایند.

خوانده شده و به اینورتر وصل    آم رمیلی   20تا    4دوسیمه    بار  10تا    0  نسمیتر فشارفشار خط لوله آب مصرفی توسط یک تر

 .گرددمی 

برحسب    1را برابر     APP-42کنیم. ( تنظیم می V 10-0)  2را برابر APP-20 و (mA 20-0)  1را برابر    APP-21برای این کار  

رفته و مقدار  APP-17 به پارامتر    کار ثابت بماند، برای این  5Barدهیم مرجع مورد نظر ما این است که فشار در  درصد قرار می 

 کنیم. تنظیم می  50برابر   APP-20استفاده از روو انتخاب شده در پارامتر   ن را باآ

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 APP group 19 100~100- . )درصد یا فرکانس( گردد تنظیم می Set pointمقدار 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 APP group 17 - .شودنمایش داده می Set pointمقدار 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 APP group 18 - .شودنمایش داده می فیدبکمقدار  
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آم ر)خروجی سنسور(  میلی   10یرداده تا در  یباید تغ را درشرایطی که خروجی مطلوب بدست نیامد،P,I,D با توجه به مقادیر فوق  

 بار را داشته باشیم. 5فشار 

 کنترل گشتاور

در کنترل   چرخش موتورسرعت  ماند. بنابراین،  هنگامی که گشتاور خروجی و گشتاور بار موتور در تعادل باشند، موتور ثابت می 

رود برای جلوگیری  به تدریج بالا می  ر از بار موتور باشد، سرعت موتورشود. اگر گشتاور خروجی بزرگتگشتاور توسط بار تعیین می 

 شود محدودیت سرعت را روی سرعت چرخش موتور تنظیم کنید.از این امر، توصیه می 

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.   DRV-09=4یا5  ترپارام-1

 

 قراردهید.DRV-10=1 پارامتر  -2

 

 کنید.تنظیم DRV-02 را در پارامتر  مقدار گشتاور -3

 

 تعیین کنید.  DRV-08نحوه تنظیم گشتاور را در پارامتر-4

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 09 4/5 مشخص کردن مد کاری دستگاه 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 DRV group 10 1 . شودکنترل گشتاور فعال می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Command Torque -180 ~ 180(%) 02 DRV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شودتنظیم می پدازطریق کی

 

 

08 

 

 

 

DRV group  

 2 . شودتنظیم می طریق ورودی آنالوگ ولتاژی از

 3 . شودتنظیم می طریق ورودی آنالوگ جریانی  از

 6 .شودتنظیم می RS-485طریق  از

 7 . شوددر تنظیم میانکطریق  از

 8 .شودتنظیم می PLCطریق  از
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 قراردهید.BAS-20=1 پارامتر  -5

 

 تعیین کنید.  CON-62نحوه تنظیم سرعت را در پارامتر -6

 پارامترهای زیر تنظیم کنید.  محدوده سرعت را در -7

 

Speed search 

ضربه شدیدی ایجاد  در صورت استارت مجدد موتور، شود،   Free runدرایو قطع شده و شفت موتور   یاگر به هر دلیلی خروج

 کنند.ن پارامتر استفاده می یا از خرابی آید، برای جوگیری ازشده و خرابی بزرگی به بار می

 کار:مراحل انجام 

 قراردهید.ADV-10=1 پارامتر  -1

 به صورت زیر تنظیم کند.  CON-71را با استفاده از پارامتر   Speed searchهای حالت -2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Auto tune 20 1 .شودفعال می BAS group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

  0 . شودپد تنظیم میازطریق کی

 

 

62 

 

 

 

CON group  

 2 . شودطریق ورودی آنالوگ ولتاژی تنظیم می از

 3 . شودطریق ورودی آنالوگ جریانی تنظیم می از

 6 .شودتنظیم می RS-485طریق  از

 7 .شوددر تنظیم میطریق انک از

 8 .شودتنظیم می PLCطریق  از

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 max f 63 CON group -0 محدوده سرعت در چرخش مستقیم)راستگرد(

 max f 64 -0 (چ گردچرخش معکوس)محدوده سرعت در 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

POWER-ON- RUN 10 1 .شودفعال می ADV group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 CON group 71 0000 های موجود تنظیم بیت
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بیت مربوطه تنظیم شده و  توان استفاده کرد. اگر نقطه سوئیچ نمایش داده شده بالا باشد، از چهار نوع جستجوی سریع زیر می 

 . باشد نمایش داده شده پایین باشد، غیر فعال می و اگر نقطه سوئیچ  فعال است

 

 

 

 

 

 

 

 .رودمی Speed search شود درایو به حالت   داده   RUNبه هر دلیلی فرمان روشن باشد:  1اگر بیت  -2-1

 .پذیر استامکان  اندازی دوباره پس از ریست شدن خطاروشن باشد: راه  2اگر بیت  -2-2

 ای برق(روشن باشد: شروع مجدد پس از یک وقفه آنی)قطع و وصل لحظه  3اگر بیت  -2-3

  موتور  اندازیبه محض وصل شدن برق شروع به راه  ،که برق به مدت طولانی قطع بوده  زمانیروشن باشد:  4اگر بیت  -2-4

 کند.می 

 اساس جریان نامی کنترل کنید.  جریان را در طول جستجوی سرعت بر CON-72استفاده از پارامتر   با-3

4-Block time   را در پارامترCON-75  .تنظیم کنید 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 CON group 72 (%)200-80 کیلووات 75تر از های پایینبرای توان 150 

 کیلووات  90های بالای برای توان  100

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 0-60(S) 75 CON group 
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پارامتر    برای مدت زمان تعیین شده مسدود می این  از شروع جستجوی سریع، عملیات را آغاز خروجی را  کند و س س قبل 

بار با اصطکاک زیاد توصیه  شود. در صورت وجود  عملیات جستجوی سرعت بیشتر برای بارهای با اینرسی بالا استفاده می  کند.می 

 اندازی شود. پس از توقف مجدد راه شودمی 

 عملکرد تایمر 

ای و ترانزیستوری را  های رله توانید خروجی فاده از این عملکرد می است  با   باشد.عملکرد تایمر برای توابع چند منظوره ورودی می 

 .بعد از یک زمان معین فعال کنید 

 مراحل انجام کار:

 عملکرد تایمر را فعال کنید.  IN-65~72با استفاده از پارامتر -1

 

 ای یا ترانزیستوری را تنظیم کنید.های رله عملکرد خروجی -2

 

 تنظیم کنید.  را  ای یا ترانزیستوریهای رله مدت زمان قبل از فعال شدن خروجی  out-55با استفاده از پارامتر    -3

 

 ای یا ترانزیستوری تنظیم کنید. های رله غیرفعال شدن خروجی  مدت زمان قبل از out-56با استفاده از پارامتر    -4

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Timer In  72~65 38 . شودفعال می  IN group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Timer out  33-31 28 . شودفعال می OUT group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 55 OUT group (s)100-0 . ای یا ترانزیستوری پس ازچند ثانیه فعال شوندهای رلهخروجی ، تعیین کنید بعد از فرمان

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 56 OUT group (s)100-0 . شوند عالفغیرای یا ترانزیستوری پس ازچند ثانیه های رلهخروجی، تعیین کنید بعد از فرمان
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 قابلیت تنظیم کمیت نمایشی روی نمایشگر اینورتر 

توانید تعیین کنید که به هنگام روشن شدن اینورتر و یا هنگام کارکردن کدام مقدار برروی  می   CNF-21~23 مد ازطریق 

 شود  دادهصفحه نمایشگر نشان 

   

 

 

 

 

برای   CNF-23و    2برای تنظیم خط  CNF-22، 1برای تنظیم خط   CNF-21کنید که مشاهده می،   با توجه به جدول 

 روند. کار می  به 3تنظیم خط 

 توانید مقادیر مورد نظر را در نمایشگر تنظیم کنید: ا استفاده از جداول زیر می ب
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 قطع فاز ورودی و خروجیحفاظت از 

 رود. این پارامتر برای تشخیص قطع فاز ورودی یا قطع فاز خروجی به کار می 

 شود:طبق مقادیر زیر تنظیم می با توجه به شکل و  PRT-05پارامتر  

 

 

 

 

 

 

 

Automatic Restart 

 .شودصورت وجود نویز و غیره استفاده می  در  ،از این قابلیت برای جلوگیری از قطع شدن سیستم در عملکرد محافظ اینورتر

 مراحل انجام کار:

 قراردهید.PRT-08=1 پارامتر  -1

 

 تنظیم کنید.  PRT-09استارت انجام دهد را در پارامتر  تعداد دفعاتی که اینورتر اجازه دارد عمل ری   -2

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار)باینری(  توضیحات

  01 . دهدنمایش می قطعی فاز خروجی را

05 
 

PRT group 10 . دهدقطعی فاز ورودی را نمایش می 

 11 . دهد قطعی فاز خروجی و ورودی را تشخیص می

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Automatic Restart 08 1 .شودفعال می PRT group 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 PRT group 09 10-0 این عمل می تواند تکرار شود  تا ده مرتبه 
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 تنظیم کنید.   PRT-10استارت شدن را در پارامتر  زمان تاخیر برای هر بار ری  -3

 

 ( Speed searchرا با توجه به جدول اشاره شده در قسمت قبل تنظیم کنید.)  CON-71~75پارامتر  -4

 انتخاب نمایش وضعیت 

 .ی مدها را تغییر دهید توانید آیتم نمایش ثابت در همه می  CN-20با استفاده از پارامتر 

 

 

 

 

 

 

 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

Automatic Restart 60-0 .شودفعال می(s) 10 PRT group 

 شماره پارامتر  تنظیمات مقدار اولیه توضیحات

  نمایش فرکانس   
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CNF-20 

 1 ( RPM) نمایش سرعت

 2 نمایش جریان خروجی 
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Speed Limit 23 

Load Speed 24 
 

 

 

 

 

 

 

 

ی مدهاآیتم نمایش ثابت در همه  
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Analog Hold 

 ثابت نگه داریم.توانیم فرکانس کاری را  های آنالوگ می با استفاده از این قابلیت، در ورودی 

 قراردهید.IN-65~72=21 پارامتر 

 

 گروه  شماره پارامتر  مقدار  توضیحات

 IN group 72-65 21 شود اعمال می  Analog Holdهای دیجیتال با فعال شدن یکی از ورودی 

 


